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Einleitung KBR multimess 4F96

1 Einleitung

Vielen Dank, dass Sie sich fiir ein KBR-Qualitatsprodukt entschieden
haben.

Damit Sie mit der Bedienung und Programmierung des Gerats vertraut
werden und Sie immer den vollen Funktionsumfang dieses qualitativ
hochwertigen Produktes nutzen kdnnen, sollten Sie die vorliegende
Bedienungsanleitung aufmerksam durchlesen.

In den einzelnen Kapiteln werden die technischen Details des Gerats
erldutert und es wird aufgezeigt, wie durch eine sachgeméRe Instal-
lation und Inbetriebnahme Schaden vermieden werden kénnen.

1.1 Bedienungsanleitung

Diese Bedienungsanleitung beschreibt die Gerdtevariante multimess
4F96.

Die Bedienungsanleitung ist fiir den Nutzer des Gerats in Zugriffsndhe
(z. B.im Schaltschrank) bereitzuhalten. Auch bei Weiterverduf3erung
des Geréts an Dritte bleibt die Anleitung Bestandteil des Geréts.

Sollten uns trotz grof3ter Sorgfalt in der Bedienungsanleitung Fehler
unterlaufen sein, oder sollte etwas nicht eindeutig genug beschrieben
sein, so mochten wir uns bereits im Voraus fiir lhre Anregungen
bedanken. Im Anhang der Anleitung befindet sich ein Formblatt, mit
dem Sie uns Korrekturvorschldge unterbreiten konnen.

1.2 BestimmungsgemaBer Gebrauch

Dieses Gerit dient zur Uberwachung aller wichtigen GréBen im
Dreiphasen-Drehstromnetz.

AuBer der Basisvariante multimess 4F96-0 gibt es zwei weitere
Geratevarianten, die Uber erweiterte Schnittstellen- und Speicherkapa-
zitaten verfligen. Eine genaue Aufstellung finden Sie im Datenblatt zur
Multimess-Reihe.

Das Gerit ersetzt nicht eine sorgfiltige Uberwachung der entspre-
chenden GréBen durch den Benutzer.

EDEBDA0192_4411-1_DE_400
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KBR multimess 4F96 Einleitung

1.2.1 Je nach Optionskarte (Opt.) hat das Gerit folgende Funktionen:

n Hinweis

Das Gerat multimess 4F96 LCD wird mit verschiedenen Optionen-
platinen geliefert. Die Bedienungsanleitung beschreibt deshalb alle
moglichen Optionen. Bitte entnehmen Sie die tatsachliche Version
dem Typenschild am Gerat.

m  Option0:

keine Optionenplatine
m  Option3:

Optionenplatine mit KBR eBus RS485, Modbus RS485
m  Option 4:

Optionenplatine mit Modbus Ethernet, Echtzeituhr, Speicherbat-
terie, 2x Relaisausgang

m  Option5:
Optionenplatine mit Profibus DP, Echtzeituhr, Speicherbatterie

m Option6:
Optionenplatine mit KBR eBus Ethernet, Echtzeituhr, Speicherbat-
terie, 2x Relaisausgang

m Option7:
Optionenplatine mit KBR eBus RS485, Modbus RS485,
Echtzeituhr, Speicherbatterie, 2x Relaisausgang

EDEBDA0192_4411-1_DE_400
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1

1.3 Sicherheitsrelevante Zeichenerkldarungen

Dieses Handbuch enthalt Hinweise, die Sie zu lhrer persénlichen
Sicherheit sowie zur Vermeidung von Sachschdden beachten missen.
Die Hinweise sind durch ein Warndreieck bzw. durch ein Info - Symbol
hervorgehoben, und je nach Gefahrdungsgrad dargestellt.

£ R

Warnung bedeutet, dass Tod, schwere Korperverletzung oder
erheblicher Sachschaden eintreten kénnen, wenn die entsprech-
enden Vorsichtmassnahmen nicht getroffen werden.

n Vorsicht

Vorsicht bedeutet, dass eine leichte Kérperverletzung oder ein
Sachschaden eintreten kann, wenn die entsprechenden Vorsichts-
mafBnahmen nicht getroffen werden.

n Hinweis

Hinweis ist eine wichtige Information Uber das Produkt, die
Handhabung des Produktes oder den jeweiligen Teil der Bedienung-
sanleitung, auf den besonders aufmerksam gemacht werden soll.

Haftungsaus- Der Inhalt der Bedienungsanleitung mit der beschriebenen Hard- und

schluss Software wurde sorgfaltig geprift. Dennoch kdnnen Abweichungen
nicht ausgeschlossen werden, so dass fiir die vollstindige Uberein-
stimmung keine Gewéhr (ibernommen werden kann. Die Uberpriifung
der Angaben in dieser Bedienungsanleitung erfolgt regelmagig,
notwendige Korrekturen sind in den nachfolgenden Auflagen
enthalten.

1.4 Sicherheitstechnische Hinweise

Um Bedienungsfehlern vorzubeugen wurde die Handhabung des
vorliegenden Gerédtes bewusst so einfach wie moglich gehalten. Auf
diese Weise kdnnen Sie das Gerét rasch in Betrieb nehmen.

Aus eigenem Interesse sollten Sie die folgenden Sicherheitshinweise
sorgfaltig durchlesen.

EDEBDA0192_4411-1_DE_400
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Bei der Montage sind die geltenden DIN / VDE Vorschriften zu
beachten!

Netzanschluss, Inbetriebsetzung und Betrieb eines Gerates darf nur
von qualifiziertem Personal vorgenommen werden. Qualifiziertes
Personal im Sinne der sicherheitstechnischen Hinweise dieser Bedie-
nungsanleitung sind Personen, die die Berechtigung haben, Geréte,
Systeme und Stromkreise gemaR den geltenden Normen in Betrieb zu
nehmen, zu erden und zu kennzeichnen.

Zur Verhiitung von Brand und elektrischem Schlag darf dieses Gerat
weder Regen noch Nésse ausgesetzt werden!

Vor dem Anschluss des Gerdtes an die Stromversorgung ist zu
Uberpriifen, ob die ortlichen Netzverhaltnisse den Angaben auf dem
Typenschild entsprechen.

u Vorsicht

Ein Falschanschluss kann zur Zerstérung des Gerates fiihren!

Beim Anschluss des Geriéts ist der Anschlussplan (siehe Kapitel
“Anschlussplan”) einzuhalten und es ist auf Spannungsfreiheit der
Anschlussleitungen zu achten. Verwenden Sie nur einwandfreies
Leitungsmaterial und beachten Sie unbedingt die jeweils richtige
Polaritat bei der Verdrahtung!

Der einwandfreie und sichere Betrieb des Produktes setzt sachge-
maBen Transport, sachgemaRe Lagerung, Aufstellung und Montage
sowie sorgfaltige Bedienung und Instandhaltung voraus.

Ein Gerat, das sichtbare Schaden aufweist, gilt grundsatzlich als nicht
mehr betriebsbereit und ist vom Netz zu trennen!

Fehlersuche, Reparatur, Instandsetzung und Wartungsarbeiten sind
nur in unserem Werk, bzw. nach Riicksprache mit unserem Kunden-
dienst zulassig. Bei eigenmichtigem Offnen des Geréts verfillt
jeglicher Garantie- oder Gewahrleistungsanspruch. Eine fehlerfreie
Funktion kann nicht mehr zugesichert werden!

Beim Offnen des Geréts kdnnen spannungsfiihrende Teile freigelegt
werden. Kondensatoren im Gerat kdnnen auch dann noch geladen
sein, wenn das Gerat von allen Spannungsquellen getrennt wurde. Ein
Betrieb des gedffneten Geréts ist grundsatzlich unzulassig!

EDEBDA0192_4411-1_DE_400
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Bei blitzgefdhrdeten Anlagen sind Blitzschutzmaf3nahmen fir alle Ein-
und Ausgangsleitungen vorzusehen (Empfehlungen siehe Kapitel
“SchutzmafBnahmen”)!

1.5 Produkthaftung

Das von uns gelieferte Produkt ist ein Qualitatserzeugnis. Es werden
ausschlief3lich Bauteile hoher Zuverlassigkeit und bester Qualitat
eingesetzt.

Jedes Gerat wird vor seiner Auslieferung einem Langzeittest unter-
zogen.

Bezliglich der Produkthaftung verweisen wir an dieser Stelle auf unsere
allgemeinen Geschaftsbedingungen fiir Elektronikgerate, die Sie unter
www.kbr.de nachlesen kénnen.

Die zugesicherten Eigenschaften des Geréts gelten grundsétzlich nur
bei bestimmungsgemallem Gebrauch!

1.6 Entsorgung

EDEBDA0192_4411-1_DE_400

Bitte entsorgen Sie defekte, veraltete oder nicht mehr verwendete
Gerate ordnungsgeman.

Wenn Sie es wiinschen, nehmen wir die Geréte auch gerne zur
Entsorgung zuriick.

Rev. 4.00
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Funktionsumfang KBR multimess 4F96

2 Funktionsumfang

Die elektronischen Netzmessgerate der Serie multimess 4F96 messen
und Uberwachen alle wichtigen Gré3en im Dreiphasen-Drehstromnetz
und sind in mehreren Varianten verfligbar. Ein Impulsausgang ist in
allen Geraten enthalten.

Die Speicherung des Lastprofils (P+ P- / Q+ Q-) ist bis auf das Einstiegs-
gerat 4F96-0... in allen Gerdten moglich und iber eBus auslesbar. Die
Netz-Spannung kann gemal3 EN 61000-T4-30 tiberwacht werden. Bei
einer Verletzung wird der Verlauf von Spannung und Strom abgespei-
chert und kann am LCD-Display analysiert werden. Unterschiedliche
optionale Schnittstellen und Protokolle erlauben einen vielféltigen
Einsatz.

Bitte lesen Sie auch “Technische Daten multimess 4F96” auf Seite 51 fir
weitere Informationen.

EDEBDA0192_4411-1_DE_400
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Geratelbersicht KBR multimess 4F96

3 Geratelibersicht

multimess
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3.1 Bedienstruktur

In der folgenden Ubersicht kénnen Sie auf einen Blick die
Bedienstruktur erkennen. Um einen genaueren Einblick zu erhalten,
lesen Sie bitte “Menlitbersicht” auf Seite 35.
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Installation KBR multimess 4F96

4 Installation

In diesem Kapitel werden beschrieben:
B “Montage des Gerdts” auf Seite 19
m  “Anschlussplan” auf Seite 22

m  “Klemmenbelegung” auf Seite 23
[

“Einsetzen der Batterie” auf Seite 24

4.1 Montage des Gerats
Bei der Montage sind die geltenden VDE-Vorschriften zu beachten.

Vor Anschluss des Gerates an die Stromversorgung ist zu Gberprifen,
ob die ortlichen Netzverhaltnisse den Angaben auf dem Typenschild
entsprechen. Ein Falschanschluss kann zur Zerstérung des Gerates
fuhren. Eine abweichende Netzfrequenz beeinflusst entsprechend die
Messung.

Das Gerdt ist nach dem Anschlussplan anzuschlieBBen.

Bei blitzgefdhrdeten Anlagen sind Blitzschutzmaf3nahmen fiir den
Stromversorgungseingang durchzuftihren.

u Vorsicht

Sowohl die Steuerspannung, als auch die anliegende Messspannung
des Gerates ist bauseits mit einer Vorsicherung abzusichern.

Beim Anschluss des Stromwandlers ist auf die Energieflussrichtung
und die korrekte Zuordnung zu dem Spannungspfad zu achten!

Fur die Verdrahtung des Impulsausgangs empfehlen wir nur paarig
verdrilltes und abgeschirmtes Material zu verwenden, um Stérungen
fernzuhalten (z. B. Installationsleitung I-Y(ST) Y 2x2x0,8 mm, wobei die
Abschirmung nur an einer Seite angeschlossen werden darf).

Bitte beachten Sie bei der Installation auch unsere Hinweise zu Schutz-
maBnahmen gegen Uberspannungen und Blitzim Kapitel "Schutz-
maBnahmen" dieses Handbuchs.

EDEBDA0192_4411-1_DE_400
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KBR multimess 4F96 Installation

n Hinweis

Folgende Punkte sind beim Anschluss des Gerdtes an das zu
messende Drehstromsystem zu beachten:

- Energieflussrichtung

- Zuordnung - Messspannungseingang / Stromwandlereingang

4.1.1 Drehfeld

Das Gerat kann sowohl mit "Rechts"- oder "Linksdrehfeld" betrieben
werden. Beim Anschalten der Gerate-Stromversorgung ans Netz priift
das multimess 4F96 LCD selbsténdig die Drehrichtung. Uberpriifung
des Drehfeldes:

1. Schlief3en Sie hierzu nur die Messspannung an das Gerat an (UMess
siehe Typenschild).

2. Schalten Sie das Gerét ein, indem Sie die Spannung an die
Stromversorgungsanschlisse (L und N) anlegen. Unmittelbar nach
dem Einschalten tUberprift das Gerat die Drehrichtung des Netzes.

3. Die Anzeige des Drehfeldes erfolgt Men(i UpH-PH, Untermenti
Winkel.

4. Fir Rechtsdrehfeld lautet die Anzeige in L1 0, L2 120 und L3 240
Grad.

5. Furden Wechsel des Drehfeldes von Rechts- auf Linksdrehfeld und
umgekehrt vertauschen Sie in diesem Fall einfach zwei Klemmen,
d.h. zwei Phasen. Im Anschluss daran schalten Sie das Gerat
nochmals AUS und wieder EIN. Im Display erscheinen nun die
korrekten Spannungswerte und das Gerat nimmt automatisch den
Messbetrieb auf.

6. AnschlieBend bitte erneut prifen, ob die Zuordnung zwischen
dem Spanungspfad L1 und dem Strompfad L1 sowie fiir alle
weiteren Phasen noch stimmt.

4.1.2 Unsymmetrie

Die Anzeige des Drehfeldes erfolgt im Meni UpH-pH, Unterment
Winkel / Unsym.

Anzeige der Spannungsunsymmetrie It. Norm EN 6100-4-30:2003.

Zeigt die unsymmetrische Belastung des Drehstromnetzes an.

EDEBDA0192_4411-1_DE_400
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Installation KBR multimess 4F96
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Die Anzeige Unsymmetrie wird eingeblendet und der Wert in %
angezeigt.

4.1.3 Stromwandleranschluss

m  Energieflussrichtung
Beim Einbau des Wandlers ist auf die Stromfluss- bzw.
Energieflussrichtung zu achten. Bei falsch herum eingesetztem
Stromwandler erhalten Sie ein negatives Vorzeichen vor dem
angezeigten Messwert.
Voraussetzung dafiir ist, dass Energiebezug vorliegt.

B Zuordnung - Messspannungseingang / Stromwandlerein-
gang
Der Stromwandler an Klemme 20/21 (k1/11) muss in der Phase
angeordnet sein, von der die Messspannung fiir die Klemme 10
(L1) abgegriffen wird. Dasselbe gilt fiir die restlichen Wandler-
und Messspannungsanschlisse.

Die Phasenfolge ldsst sich mit Hilfe des multimess 4F96 LCD folgen-
dermafen Uberprifen:

1. Wechseln Sie hierzu ins Hauptment "I".

2. Stromwandler an die entsprechenden Leiter klemmen.

3. bei korrektem Anschluss und richtiger Energieflussrichtung zeigt
das Gerat nur positive Strome an.

4. bei Falschanschluss sind alle angezeigten Strdme negativ.
Tauschen Sie die Anschliisse solange, bis die Anzeige korrekte
Werte liefert.

u Vorsicht

Vor jeder Tauschaktion miissen die Strommesswandler kurzge-
schlossen werden!
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4.2 Anschlussplan
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* Spannungsversorgung siehe Typenschild.
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4.3 Klemmenbelegung
Klemme1 (L) und 2 (N):

Klemme 10 (L1):
11 (L2):
12(L3):
13 (N):

Klemme 20 (k1) und 21 (11):
22 (k2) und 23 (12)
24 (k3) und 25 (13)

Klemme 30 und 31:

Klemme 32 und 33:

EDEBDA0192_4411-1_DE_400

KBR multimess 4F96
|

Stromversorgungsanschluss

Zur Stromversorgung des Gerates wird eine Steuer-
spannung bendtigt. Das Gerat ist mit einem Mehrbe-
reichsnetzteil ausgestattet und kann mit
Spannungen von 85 - 265V AC/DC versorgt werden.

Messeingang fiir Spannung

Dreiphasige Spannungsmessung sowohl in symmet-
rischen 3-als auch in 4-Leiter-Drehstromnetzen.
Direktmessung fiir 3x 5...100...120V oder
3x20...500...600V AC. Die Messbereiche sind
programmierbar. Bei Uberschreitung des Messberei-
ches erfolgt eine Fehlermeldung. Fiir héhere Span-
nungen ist der Anschluss tGber Spannungswandler
notwendig. Fir IT-Netze ist ein Nullpunktsbildner
erforderlich.

Messeingange fiir Strom

Die Messeingange flir Strom missen liber Strom-
wandler x/1A AC oder x/5A AC angeschlossen
werden.

Beim Anschluss der Wandler ist auf die Stromfluss-
richtung, sowie auf die richtige Zuordnung zwischen
den Messspannungseingangen und den Strom-
wandlern zu achten!

Potentialfreier Relaiskontakt Relais 1

Dieser Kontakt dient als Meldeausgang oder Alarm-
ausgang. Im Anwendungsfall kann eine akustische
oder optische Meldung aktiviert oder ein Verbrau-
cher abgeschaltet werden. Der Kontakt ist im strom-
losen Zustand des Gerdtes und bei aktiver Meldung
geoffnet. Maximale Schaltleistung 2A bei 250V AC.

Potentialfreier Relaiskontakt Relais 2

Siehe Beschreibung potentialfreier Relaiskontakt
Relais 1

Rev. 4.00
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Klemme 34 (+) und 35 (-): Impulsausgang

Ausgabe von arbeitsproportionalen Impulsen tber
einen digitalen Kontakt (So-Schnittstelle nach DIN
43864). Bei diesem Ausgang muss auf die richtige
Polaritat geachtet werden. Die ausgegebenen
Signale kdnnen z.B. von einem Maximumwachter
oder einer Uibergeordneten ZLT direkt weiterverar-
beitet werden.

Klemme 90 (Masse): Schnittstellenanschluss
91 (A) Zur Kommunikation am KBR eBus oder Modbus
92 (B)

4.4 Einsetzen der Batterie

Das Gerat verfligt optional Uber einen internen Datenspeicher, der zur
Erhaltung der Langzeitdaten batteriegepuffert ist. Diese Stiitzbatterie
(z.B. Varta CR 2032) ist aus Entladungsschutzgriinden bei der Auslie-
ferung des Gerates nicht eingebaut, sondern wird beiliegend mitge-
liefert.

u Vorsicht

Vor der Erstinbetriebnahme des Gerates bitte entsprechend der

nachfolgenden Beschreibung die Speicherbatterie einsetzen, da
sonst bei einem Ausfall der Versorgungsspannung alle Speicher-
daten verloren gehen!

1. Trennen Sie das Gerdt von der Versorgungsspannung und allen
anderen Steckverbindungen.

2. Entfernen Sie die hintere Abdeckung des Gehduses mittels eines
geeigneten Schraubenziehers (6 Schrauben auf der Riickwand).

3. Ziehen Sie die unterste Leiterplatte, auf der sich die
Speicherbatterie im Batteriehalter befindet, vorsichtig nach hinten
heraus.

4. Entfernen Sie die vorhandene leere Batterie (beim Austausch) mit
einem Werkzeug aus der Klemmhalterung.

5. Driicken Sie die neue Batterie in die Klemmhalterung ein und
achten Sie auf korrekten Sitz und richtige Polung.

EDEBDA0192_4411-1_DE_400
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6. Stecken Sie die unterste Leiterplatte wieder in die entsprechende
Leiterplattenaufnahme zuriick (auf richtigen Kontakt der
Stiftleisten achten).

7. Legen Sie die hintere Abdeckung des Gehauses wieder auf und
befestigen Sie diese mit den 6 Riickwandschrauben.

8. Verbinden Sie das Gerat wieder mit der Versorgungsspannung und
allen anderen Steckverbindungen.

u Vorsicht

Da bei leerer bzw. entfernter Batterie und fehlender Versorgungss-
pannung nicht nur die Speicherdaten verloren gehen, sondern auch
die Uhrzeit nicht mehr korrekt ist, muss diese neu eingestellt werden!
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Arbeiten mit dem System KBR multimess 4F96

5 Arbeiten mit dem System

In diesem Kapitel erfahren Sie, wie Sie das multimess 4F96 im
taglichen Einsatz bedienen. Sie finden hier auBerdem Verweise auf den
vollstandigen Funktionsumfang.

5.1 Bedien- und Anzeigeteil

multimess

5.1.1 Beschreibung der Tasten und Anzeigen

—_

Navigationsleiste des Displays
Die Navigationsleiste zeigt das ausgewdhlte Hauptmenii
und erleichtert somit die Bedienung des Gerates erheblich.

Der Anwender erkennt sofort in welchem Meni er sich
gerade befindet.

EDEBDA0192_4411-1_DE_400
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2 Einheitenanzeige
Die DOT-Matrix-Anzeige wird normalerweise fiir die Mess-
wertanzeige verwendet. Jede Phase hat seine eigene
Anzeige.

In einigen Untermentis wird dieser Anzeigebereich dazu
genutzt Zusatzinformation flr die komfortable Bediener-
fihrung anzuzeigen

3 Messwertebereich
Diese Anzeigen dienen zur Darstellung von gemessenen,
gespeicherten und programmierten Werten. In einigen
Unterments dienen sie auch dazu, mit einfachen Textaus-
gaben die Parametrierung zu erleichtern.

4 Zusatzinfobereich
Durch einfache und fiir sich sprechende Symbole wird mit
dem Messwert eine zusatzliche Information Gibermittelt.
Dem Nutzer ist es anhand dieser Zusatzinformation
leichter moglich die ermittelten Werte zu interpretieren.

5 Hot-Key-Bereich
Die Textzeile korrespondiert mit den darunter liegenden
Funktionstasten und dient zur Ausgabe von Meldungen
und Texten. Das Zusammenspiel von Taste und zugeho-
riger Anzeige ermdglicht eine sehr komfortable und selbst-
erklarende Bedienung.

EDEBDA0192_4411-1_DE_400
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5.2 Einstellbereiche

KBR multimess 4F96
.|

Fur die Parametrierung des Gerates stehen folgende Einstellbereiche

zur Verfligung:
Messspannung primar
Messspannung sekundar
Messstrom primar
Messstrom sekundar

Grenzwerte

Strommittelwertszeit

Ziel-Cos( fiir fehlende Komp.-
Leistung

Grenzwerte Cos(
Frequenznachfiihrung
Grenzwerte Frequenz

Grenzwerte Oberschwin-
gungen Spannung

Grenzwerte Oberschwin-
gungen Strom

Dampfungsfaktor Spannung
(Anzeige)

Dampfungsfaktor Strom
(Anzeige)

Arbeitsimpulsausgang

Arbeitsimpulslange

Melderelais Anzugverzdge-
rung

Melderelais Abwurfverzége-
rung

Messperiodensynchronisation

Tarifumschaltung

1V bis 9999 kV
100V bis 500 V
1A bis 99,99 kA
1Abis5A

abhangig von den program-
mierten Wandlerwerten

1 bis 15 Minuten
induktiv 0.00 bis kapazitiv 0.00

induktiv 0.00 bis kapazitiv 0.00

Automatik - 50 Hz - 60 Hz
00.00 Hz bis 70 Hz
00.0% bis 99.99%

0 bis 300 V

0 bis 6

0 bis 6

Wirk-, Blindarbeit 0,001 bis
9990 Impulse KWH bzw. kvar

30 bis 999 Millisekunden
0 bis 255 Sekunden

0 bis 255 Sekunden
Intern, KBR eBus, bei Tarifum-

schaltung

Intern, KBR eBus
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5.3 Prinzipielle Gerdteprogrammierung
Die Menifilihrung des multimess 4F96 LCD ist selbsterkldrend.

Der Benutzer wird durch Bedienhinweise am Display in der jeweiligen
Situation vom Gerat gefiihrt und unterstutzt.

Als Beispiel fiir die grundsatzliche Vorgehensweise der Program-
mierung werden die Funktionen im Meni U Phase - N herangezogen.

Menii: U Phase-N

m Blattern durch das Hauptmeni
Urh-n  Momentan

Anzeige und Bearbeitung fiir Min- und
Maximumwerte
Hatkeybereich mmn nmmlmw Einsprung fiir Parametrierung
=> Grenzwerte und Spannungswandler

Menllberichrif

¥ Max Para

F1 <2 s

5.3.1 Grenzwert einstellen

Nach Driicken der Taste & i Fai~53 erscheint im Hot-Key-Bereich

des Displays folgende Anzeige:

Menii: U Phase-N

Ruicksprung
Ueh-n Parameter m

Anzeige und Bearbeitung
Spannungswandler

Hatkeybaralch mach DG ke eines .
Tuabe siebee reshils Parametrieren Grenzwert 1

F3
f JICY GW1  Guz2

Menliberichrift

F4 Parametrieren Grenzwert 2

30 Rev. 4.00
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Nach Driicken der Taste & *.
Displays folgende Anzeige:

L ¥ erscheintim Hot-Key-Bereich des

Menii: U Phase-N

Ricksprung
Urh-n 1.Grenzwer m
E Wechsel zur Bearbeitung Grenzwert 2

m Parametrieren Grenzwert 1

Nach Driicken der Taste @ © + erscheint im Hot-Key-Bereich

des Displays folgende Anzeige:
Menii: U Phase -N

Ricksprung
Urh—n 1.Grenzwer m
F2 Scrollen durch die Zeilen im Wertebereich

Weiterschalten zum néchsten Digit

+ Werteingabe (¥ Funktionsauswahl)

EDEBDA0192_4411-1_DE_400

______________________________________________________________________________________|
Rev. 4.00 31



KBR multimess 4F96 Arbeiten mit dem System
1

Wenn die Einstellung verdndert wurde erscheint beim Driicken der
Taste 4 (Scrollfunktion) nach der dritten Zeile folgende Anzeige im Hot-

Key-Bereich des Displays:

Menii: U Phase- N

Verlassen des Einstellmenis ohne
Urh-n 1.Grenzwer Speichern

a Scrollen durch die Zeilen im Wertebereich

Verlassen des Einstellmenis und
Speichern

EDEBDA0192_4411-1_DE_400
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5.3.2 Wandlerverhailtnis einstellen

Nach Driicken der Taste & & F.
des Displays folgende Anzeige:

+ erscheint im Hot-Key-Bereich

Menii: U Phase-N

Ruicksprung
Urh-n Paramster m

Anzeige und Bearbeitung
Spannungswandler

Hotkmybemic E"‘me‘ﬂ' Parametrieren Grenzwert 1
# JICY Gt G2

Meniberschrift (F2|

m Parametrieren Grenzwert 2

F1 <2 s

Nach Driicken der Taste W (& HLLI) erscheint im Hot-Key-Bereich des

Display folgende Anzeige:

Menii: Wandlerverh. U

Ruicksprung
Wandlerverh. U m

Wechsel zur Bearbeitung des
Stromwandlers

Parametrieren Wandlerverhaltnis

F
Spannungswandler
FI &

EDEBDA0192_4411-1_DE_400
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Nach Driicken der Taste (&3 *

I3 erscheint im Hot-Key-Bereich

des Displays folgende Anzeige:

Menii: U Phase- N

Ricksprung
A Wandl erverh. U m
a Scrollen durch die Zeilen im Wertebereich

B Weiterschalten zum nachsten Digit

m + Werteingabe

Wenn die Einstellung verandert wurde erscheint beim Driicken der
Taste - (Scrollfunktion) nach der dritten Zeile folgende Anzeige im Hot-

Key-Bereich des Displays:

Menii: U Phase-N
Verlassen des Einstellmenis ohne
Wandl erverh. U Speichern

F2 Scrollen durch die Zeilen im Wertebereich

F3 Verlassen des Einstellmenis und
Speichern
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6 Meniiiibersicht

In diesem Kapitel finden Sie eine vollstandige Ubersicht aller Men(is
und MenUeintrdge des multimess.

6.1 Hauptmenii Uph-n Spannung

Menii: U Phase-N
m Blattern durch das Hauptmenii

Urh—n  Momentan

E Anzeige und Bearbeitung von Min- und
Maximumwerten
Horumidi mmﬁ* Einsprung fiir Parametrierung
=> Grenzwerte und Spannungswandler
+ Max Parsa P J

6.2 Hauptmenii Uph-ph Spannung:

Menii: U Phase - Phase
m Blattern durch das Hauptmenii

Urh-rh  Momentan

E Anzeige und Bearbeitung von Min- und
Maximumwerten
Hotkaybamich ol i = Parametrierung

=> Grenzwerte und Spannungswandler
Anzeige Phasenwinkel und Unsymmetrie

. m E m der Messspannung

+ Max Para winke
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6.3 Hauptmenii | Strom

Menii: | Momentan

m Blattern durch das Hauptmeni
I Momentan
Anzeige und Bearbeitung von Min-und

MaX|mumwerten

e Drlecken gines .
Tt siete ekl Parametrierung
=> Grenzwerte und Stromwandler
3 Max Para Im

m Weiter zum Untermeni Strom - Mittelwert

F 2 e e

6.3.1 Untermenii Im Strom - Mittelwert

m Blattern durch das Hauptmen
I Mittelwert
Anzeige und Bearbeitung von Min- und

Maxwerten
nach Driicken eines .
Taste shebe rechti B Parametrierung von Grenzwerten und In-
Mittelwertszeit
3 Max Para In

m Weiter zum Men Neutralleiterstrom

F1 I <2 e e

6.3.2 Untermenii In Neutralleiterstrom

m Blattern durch das Hauptmeni
In Momentan
Anzeige und Bearbeitung von Min- und

Maxwerten

mﬂnmﬂ* . Parametrierung von Grenzwerten und
Stromwandler
3 Ma=x Para Inm

Weiter zum Untermenu

F
Neutralleiterstom - Mittelwert
(1] 2
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6.3.3 Untermenii Inm Mittelwert Neutralleiterstrom

. m Blattern durch das Hauptmenii
In Mittelwert

MenDiberschrft E Anzeige und Bearbeitung von Min- und
Maxwerten
bl ﬁmﬂ?‘ Parametrierung von Grenzwerten
3 Max FPara I

m Riicksprung ins Hauptmenii

OQaaoaa

6.4 Hauptmenii S Scheinleistung:

Menii: S Momentanwert

m Blattern durch das Hauptmenii
S Momentanwert

E Anzeige und Bearbeitung von Min- und
Maximumwerten

Horumidi mmﬁ* F3 Einsprung fiir Parametrierung

i Max Para POSE => Grenzwerte

Menddberschrift

Untermeni Summenwerte fir

Wirk-, Blind-, Scheinleistung
2

6.4.1 Untermenii PQS Summenanzeige Wirk-, Blind-, Scheinleistung:

m Ricksprung

PRS E Momentan

MenGiberschrif E Anzeige und Bearbeitung von Min- und
Maxwerten
et mmﬁ* F3 Parametrierung von Grenzwerten

Max Para Gkomp

m Anzeige und Bearbeitung fehlende

. . - m Kompensationsleistung
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6.5 Hauptmenii P Wirkleistung:

Menii: P Momentanwert

m Blattern durch das Hauptmeni
F Momentanwert

Anzeige und Bearbeitung von Min- und
Maximumwerten

R mww':r B Einsprung fir Parametrierung

5 o Para POST => Grenzwerte

Mendiberschrift

Unterment Summenwerte flr

m E E m . Wirk-, Blind-, Scheinleistung

6.5.1 Untermenii PQS Summenanzeige Wirk-, Blind-, Scheinleistung:

Beschreibung siehe “Untermeni PQS Summenanzeige Wirk-, Blind-,
Scheinleistung:” auf Seite 37.

6.6 Hauptmenii Q Blindleistung (Grundwelle)

Menii: P Momentanwert

m Blattern durch das Hauptmen

1 Momentanwert

MenGiberschrif E Anzglge und Bearbeitung von Min- und
Maximumwerten
A mwwﬁu B Einsprung fiir Parametrierung
=> Grenzwerte
3 FPara PLUEEZ

Untermeni Summenwerte flir

m m E m . Wirk-, Blind-, Scheinleistung

6.6.1 Untermenii PQS Summenanzeige Wirk-, Blind-, Scheinleistung

Beschreibung siehe “Untermenii PQS Summenanzeige Wirk-, Blind-,
Scheinleistung:” auf Seite 37

EDEBDA0192_4411-1_DE_400

.
38 Rev. 4.00



EDEBDA0192_4411-1_DE_400

Menuibersicht KBR multimess 4F96
|

6.7 Hauptmenii Cos Phi

Menii: cos'fMomentanwert
m Blattern durch das Hauptmen

cos¥ HMomentan

E Anzeige und Bearbeitung von Min- und
Maximumwerten
Einsprung fiir Parametrierung
=> Grenzwerte
m Untermen Leistungsfaktor

6.7.1 Untermenii Leistungsfaktor

Ruicksprung
A Momentan m
Anzeige und Bearbeitung von Min- und

Maxwerten
ety Dvieckesh ines
Tanbe sieter rechis . Parametrierung von Grenzwerten

Max Para AZ

m Untermen Leistungsfaktor gesamt

6.7.2 Untermenii Summen-Leistungsfaktor

Ruicksprung
ZA HMomentan m
Anzeige und Bearbeitung von Min- und

Maxwerten

st Dvlichen ings
Taste shebee nechis E3 Parametrlerung von Grenzwerten

Max Para cos'f

Ruicksprung ins Hauptmen
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6.8 Hauptmenii F Frequenz

Menii: F Momentanwert
m Blattern durch das Hauptmeni

Fre=s Momentan

Anzeige und Bearbeitung fir
Maximumwerte

B Einsprung fuir Parametrierung
=> Grenzwerte

EDEBDA0192_4411-1_DE_400
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6.9 Hauptmenii Uy, Klirrfaktor Spannung

Menii: U, Momentanwert
m Blattern durch das Hauptmen

multimess

Weiter zu den einzelnen
Oberschwingungen

= 7 % i1 13 &9 &7 0¥

I | | Mom |
[nje)nl«

6.9.1 Untermenii 3. Harm. U

m Zurtick zum Hauptmenii

% Harm. U Mom
MerDiberschif E Anzeige und Bearbeitung fir
Maximumwerte
Horhuymmich ﬁw Einsprung fiir Parametrierung
. Misi  Pirs 1 => Grenzwerte
Weiter zur nachsten harmonischen

Oberschwingun
(1] 2 o
n Hinweis

Anzeige bis zur 19. Oberschwingung analog zur 3. Oberschwingung

EDEBDA0192_4411-1_DE_400
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6.10 Hauptmenii I;, Verzerrungsstromstarke

Menii: I;, Momentanwert
m Blattern durch das Hauptmeni

multimess

Weiter zu den einzelnen
Oberschwingungen

I

3 3. T # 11 13 19 it Iv

- | | Ir!nnlj

0000

6.10.1 Untermenii 3. Harm. |

m Zurtick zum Hauptmenii

Harm. I Mom

Anzeige und Bearbeitung fiir

Maximumwerte

Hokaybedch r“ﬁum-u'n:ﬁ* B Einsprung fiir Parametrierung
=> Grenzwerte

MenG0berschiif F2|

& Para +

. Weiter zur nachsten harmonischen

Max
Oberschwingun
(1] 2 o
n Hinweis

Anzeige bis zur 19. Oberschwingung analog zur 3. Oberschwingung
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6.11 Hauptmenii W - Wirk- und Blindarbeit / Bezug und Abgabe

Menii: W Wirkarbeit und Blindarbeit

: ] m Blattern durch das Hauptmen
Wirkarbeit. + HT

Meniiberschrift
ket s iyl B Einsprung fiir Parametrierung
=> Tarif und Synchronisation
3 Para HNT+ Y

m Untermeni Wirkarbeit Bezug Niedertarif

6.11.1 Untermenii W Wirkarbeit Bezug Niedertarif

m Ruicksprung

Wirkarbeit + HT

Menliberschrift
ikl gl Einsprung flir Parametrierung
N => Tarif und Synchronisation
4 Fara Blind y

m Untermen Blindarbeit Bezug Hochtarif

2 &

6.11.2 Untermenii W Blindarbeit Bezug Hochtarif

m Ruicksprung

Blindarkbeit. +HT

Menliberschrift
e gl Einsprung fiir Parametrierung
=> Tarif und Synchronisation
4 Para HT+ Y

m Unterment Blindarbeit Bezug Niedertarif

2 &
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6.11.3 Untermenii W Blindarbeit Bezug Niedertarif

Ruicksprung
Blindarbeit +HT m

Kokt mm: b i B Einsprung fiir Parametrierung
=> Tarif und Synchronisation
| Fara Arb.- e . .
m Untermeni Wirkarbeit Abgabe Hochtarif

2 &

6.11.4 Untermenii W Wirkarbeit Abgabe Hochtarif

Ruicksprung
Wirkarbeit - HT m

Meniiberschrify
L ﬁwm““' B Einsprung flr Parametrierung
=> Tarif und Synchronisation
4 Para NT- Y

m Untermeni Wirkarbeit Abgabe Niedertarif

Q@

6.11.5 Untermenii W Wirkarbeit Abgabe Niedertarif

Riicksprung
Wirkarbeit = HNHT m

Mendiberschrift
kel s iyl B Einsprung fiir Parametrierung
=> Tarif und Synchronisation
4 Para HT- Y

m Untermeni Blindarbeit Abgabe Hochtarif
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6.11.6 Untermenii W Blindarbeit Abgabe Hochtarif

m Ruicksprung

Blindarbeit -HT

Mendlberschrift
Ll eyl Einsprung fiir Parametrierung
=> Tarif und Synchronisation
" Para NT- Y

m Untermen Blindarbeit Abgabe

m Niedertarif

6.11.7 Untermenii W Blindarbeit Abgabe Niedertarif

m Ruicksprung

Blindarbeit = HT

Meniiberschrify
L ﬁwm““' Einsprung fiir Parametrierung
=> Tarif und Synchronisation
| Para Plkum Y

Anzeige der maximalen

Periodenwirkleistung Bezug
&

6.11.8 Untermenii W maximale kumulierte Periodenwirkleistung

m Ricksprung

F Periodenmaximu
Mendidberschrift
Hottwbunich 0L
i Bkum Anzeige der maximalen
m Periodenblindleistung Bezug
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6.11.9 Untermenii W maximale kumulierte Periodenblindleistung

m Ruicksprung

2@ Periodenmaximu

Mendiberschrift
Hatkeybaraich nach Dricken ciner
| HT+

| m Riicksprung ins Hauptmeni

6.12 Hauptmenii Extra

Firmware Info

m Blattern durch das Hauptmen

Firrmware Info
Mendberschrif a Gerateparametrierung
el ey vl B Meldung

3 Setur Meld. Diag

| m Diagnose flir Messspannungseinbruch,

verfiigbar erst nach Spannungseinbruch
4

Dieses Gerat verfligt in den Versionen Option 6 und 7 tiber die
Moglichkeit Messspannungseinbriiche zu erfassen. Diese Anzeige ist
iber den Mentiipunkt Diag (@) im Fenster Extra zu erreichen.

Parametrierbar ist diese Funktion nur Giber die PC-Software visual
energy.

Die erfassten Messspannungseinbriiche bleiben nicht gespeichert und
werden bei einem Ausfall der Versorgungsspannung geloscht.

Die genaue Beschreibung dieser Funktion ist in dem Dokument
EDEKZA0018_XXXX_multimess4F96LCD-Diagnose enthalten, das
bei Bedarf bei uns angefordert werden kann.

EDEBDA0192_4411-1_DE_400
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6.12.1 Wandlerverhaltnis einstellen

Ruicksprung
Grundrara (13 m

E Spannungswandlerverhaltnis
programmieren

L el Syl il Stromwandlerverhaltnis programmieren

| JICY  JICI +
F1 F4)

6.12.2 Zeit und Buskommunikation

Ruicksprung
Grundrara (20 m
E Zeit einstellen (Zeit, Datum, Sommerzeit)

Mendiberschrift

m Weiter zu Grundpara (2)

Busparameter einstellen (Baudrate
Adresse, Protokoll usw.), siehe Anhang

m Weiter zu Grundpara (3)

6.12.3 Anzeige und Dampfungsfaktor einstellen

m Ricksprung
Grundrara <3

E Kontrasteinstellung, Display-Test, Dimmer

il mﬂm"ﬂ* Dampfungsfaktor fiir Strom und

Spannung einstellen
LLD Dfakt ¢ m Weiter zu Grundpara (4)
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6.12.4 Sprache und Impulsausgang einstellen

Ruicksprung
Grundrara (4) m
a Benutzersprache einstellen (deutsch/
englisch)
Kokt mm: il E Impulsausgang parametrieren
f Serr. Ime. +
m Weiter zu Grundpara (5)

F1 <2 s

6.12.5 Relaisausgdnge parametrieren

Ruicksprung
Grundrara <5 m
a Relaisausgang 1 parametrieren

Mendidberschrift

Horwytmid ﬁm: iyl B Relaisausgang 2 parametrieren
f REL1 RELZ2 +

m Weiter zu Grundpara (6)

F 2 e I

6.12.6 Passwort und Reset

Riicksprung
Grundrara <& m

Passworteingabe / Passwortschutz

Mendiberschrift

Kotk el mm: G mm Ricksetzen von Grenzwerten, Extremwerten,
Zahlern oder Werkseinstellung
f Code Reset 4

m Weiter zu Grundpara (7)

EDEBDA0192_4411-1_DE_400
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6.12.7 Nullpunktsbildner

Die Programmierung erfolgt wie nachstehend beschrieben:

Grundrara <7 m Ricksprung
Menddberschrift
el ﬁwfqﬂ* F3 Nullpunktsbildner aktivieren /
4 i) L i deaktivieren

m Weiter zu Grundpara (1)

a B &

Nach Driicken der Taste @ (w4l 1
Displays folgende Anzeige:

) erscheint im Hot-Key-Bereich des

Ricksprung
Hul l runktbil dner m

m Aktivieren und Auswahl Nullpunktsbildner
Aus/Ein

EDEBDA0192_4411-1_DE_400
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Nach Driicken der Taste 8 (E1*IT) erscheint im Hot-Key-Bereich des

Displays folgende Anzeige:

m Verwerfen der Anderungen
Mull Punktbil drner

a Bestatigen und Speichern der
Einstellungen

| m Auswahl Aus / Ein
4

Nach dem Bestdtigen und Speichern der Einstellungen mit der Taste
und Riicksprung mit der Taste B (¥1) erscheint im Hot-Key-Bereich des

Displays folgende Anzeige:

m Ruicksprung

Grundrara (7

Menliberschrift

Horhuymmich i ebe ek i Nullpunktsbildner aktivieren /
deaktivieren

| Hulle +

| Weiter zu Grundpara (1)
&

6.13 Reset auf Werkseinstellungen

Der Reset sollte nur bei Inbetriebnahme und bei kompletter Neupro-
grammierung durchgefiihrt werden.

u Vorsicht

Achtung! Der Reset setzt alle progr. Werte auf Werkseinstellung
zurlick!!!

Der Reset wird im Menii Extra - Untermenii Reset / Werksein-
stellung durchgefiihrt.

50 Rev. 4.00
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Das Gerat wird auf Werkseinstellung zuriickgesetzt, d.h. alle gespei-
cherten Daten gehen verloren!

Davon betroffen sind u. a. samtliche Betriebsparameter, Grenz- und
Extremwerte sowie die einstellbare Abfallverzogerung der Melderelais.

Speicher fiir die Grenzwertverletzungen wird geldscht.

Unberihrt bleiben die Einstellungen fiir Uhrzeit, Datum und
Busadresse.

Of werowes

Uberpriifen Sie samtliche Betriebsparameter auf ihre Richtigkeit!

EDEBDA0192_4411-1_DE_400
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KBR multimess 4F96

7 Technische Daten multimess 4F96

7.1 Mess- und Anzeigegrof3en

Kurvenform fiir U und |

Spannung

Strom
(Schein-
strom)

Nulleiter-
strom

Frequenz

Scheinleis-
tung

EDEBDA0192_4411-1_DE_400

Effektivwert eines
Messintervalls

Einheiten

Messbereich

Effektivwert eines
Messintervalls

Mittelwertbildung

Einheiten

Messbereich

Effektivwert eines
Messintervalls

Einheiten

Messbereich

Netzfrequenzmes-
sung

Einheiten
Messbereich

Berechnung

Einheiten

Messbereich

beliebig
Phase - 0: UL1-N; ULZ-N; UL3-N / Phase -
Phase: UL1-2; UL2-3; UL3-1

[V; kV] Umschaltung der Anzeige erfolgt
automatisch

0.00kV bis 999.9 kV

1.1 Mom 7 IL2 Mom 7 1.3 Mom: MOmMentanwert je
Phase

IL1 mit s 12 mie s 13 mie s 9leitender Mittelwert

aus Effektivwerten Gber einen programmier-
baren Zeitraum

[A;kA;MA]; Umschaltung der Anzeige erfolgt
automatisch

0.00A bis 999,9 kA

IN Mom / In mit Momentan- und Mittelwert

[VA; kVA; MVA; TVA]; Umschaltung der
Anzeige erfolgt automatisch

0.00A bis 1,2 MA

fnetz s gemessen mit Netznachfiihrung

[Hz]

SL1' SLZ' SL3' Sges

[VA; kVA; MVA]; Umschaltung der Anzeige
erfolgt automatisch

0.00VA bis 999MVA

Rev. 4.00
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Wirkleis- Berechnung PL1, PLo P3s Pgesamt;
tung
Einheiten [W; kW; MW]; Umschaltung der Anzeige
erfolgt automatisch
Messbereich 0.00W bis 999MW
Blindleis- Berechnung ->ind. Q1. Q12 Q 3/ Qgesamt; Unterscheidung ind./
tung & kap. cap.
Einheiten [Var; kvar; Mvar]; Umschaltung der Anzeige
erfolgt automatisch.
Messbereich 0.00VAr bis 999Mvar
Leistungs- Berechnung->ind. COS@Pq; COSQ| 2; COSP 3; LF 15 LF 5; LF| 3; LFGes.s
faktor & kap. Unterscheidung ind./cap. cos® in der
Anzeige
Messbereich CosPhi0,1ind.€-1 > 0,1cap., LF0,1-1
Wirkarbeit Berechnung W (HT/NT); Ppittel Max. einer Messperiode
Einheiten [Wh; kWh; MWh]; Umschaltung der Anz.
erfolgt automatisch
Messbereich 0.0kWh bis 9999999999.9kWh
Blindarbeit Berechnung Wbl (HT/NT) ind. oder kap. Qpittel Max. einer
Messperiodes
Einheiten [varh; kvarh; Mvarh]; Umschaltung der
Anzeige erfolgt automatisch
Messbereich 0.0kvarh bis 9999999999.9kvarh
Harmoni- Klirrfaktor (THD) Spannung: KF-U| ;; KF-U| »; KF-U,3;
sche Ober- flr Spannung
schwin-
gungen
Teilklirrfaktoren 3.5,,7.;9;11,;13,;15,;17.und 19. Ober-
schwingung der Spannung
Einheiten [%] '
|
Messbereich 0.00% bis 100%

EDEBDA0192_4411-1_DE_400
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Harm. Stromoberschwin-
Ober- gungen
schwin-

Summe der Strom-

gzggterr;ms oberschwingung-
en
Einheiten

Messbereich

7.2 Messgenauigkeit

Strom
Spannung
Scheinleistung
Wirkleistung
Blindleistung

Frequenz

7.3 Messprinzip

Abtastung
A/D Wandler

Messung von U und |

Aktualisierungsgeschwindigkeit
(kompletter Messzyklus)

Berechnung der Oberwellen

Frequenzmessung

KBR multimess 4F96
|

3,5,759,11,;13,;15,;17.und 19. Ober-
schwingung fiir jede Phase

Strom: lsymi1s lsumi2s lsumi3; flr jede Phase
getrennt

[A]
0.00A bis 999.9kA

+0,5% / £ 1Digit
+0,5% / +1Digit
1% / +1Digit
1% / * 1Digit
1% / + 1Digit
+0,1 Hz / £ 1Digit

+

H+

I+

64 Messwerte pro Periode
10 Bit

zeitgleiche Messwerterfassung bei U und | -
Messung;

~500 ms

DFT mit 256 Punkten liber vier Messperioden

Bezug: Spannungsmessung zwischen Phase
L1,L2,L3-N;

korrekte Frequenzmessung durch Netznach-
fihrung

______________________________________________________________________________________|
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7.4 Geratespeicher

Arbeits- & Datenspeicher

Programm- & Parameterspeicher

Speichertyp
Langzeitspeicher (1 Jahr)

Langzeitspeicher fir

160/ 80 /40 Tage / 64 Stunden

Extremwerte (Max./Min.)

Ereignisspeicher:
Speicherumfang

Grenzwertverletzungen:
Erfassungszeit

Spannungseinbriiche der Mess-

spannung
Erfassungszeit:

Batterielebensdauer

7.5 Stromversorgung

Stromversorgung

.
Rev. 4.00

54

Technische Daten multimess 4F96

1MB RAM batteriegepuffert
256 kB Flash
Ringspeicher

Tageswerte fiir Wirk- und Blindarbeit (HT und
NT)

60/30/ 15/ 1-Minuten - Mittelwerte von:
Pgesamt; Qgesamt: Uiber Bus

einstellbar

Die aufgetretenen Hochstwerte seit Netzan-
schaltung oder manueller

Extremwertldschung (Schleppzeigerfunktion)
mit Datum und Uhrzeit

4096 Ereignisse mit Datum und Uhrzeit ihres
Auftretens

>550ms

=20 ms; Schwelle tiber PC einstellbar,
Vorgabe nach Reset 85% der Nennsspannung
(nach EN61000-4-30).

ca. 5 Jahre, laut Herstellerangabe

85 bis 265V AC/DC; 15VA
siehe Angabe auf Typenschild

EDEBDA0192_4411-1_DE_400
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7.6 Hardware Ein- und Ausgange

7.6.1 Hardware Eingdnge

Messein-
gange flr
Spannung

Messein-
gang fir
Strom

VREPHVPIEY:
VENRH

Eingangsimpedanz

Messbereich

Leistungsauf-
nahme

Messbereich

7.6.2 Hardware Ausgidnge

Melde
relais fir

Grenzwert-
verlet-
zungen

Impulsaus-
gang

Rev. 4.00

Anzahl
Kontakt
Ansprechzeit
Schaltleistung

Ausgabetyp

Optokoppleraus-
gang
Genauigkeitsklasse

Impulsdauer

Spannungsversor-
gung

3x 5V...100V...120V AC (Messbereich 1)
3 x 20V... 500V...600V AC (Messbereich 2)

1,5 MOhm (Ph-Ph)

programmierbar

3x0,0TA..1A..1,2A AC(Messbereich 1)
3x0,05A..5A...6A AC (Messbereich 2)

< 0,3VA pro Eingang bei 6A

programmierbar

2 (Option)
potentialfrei
programmierbar
250V (AC)/ 2A

wirk.- oder blindarbeitsproportional » am
Gerat programmierbar von 0,001 bis 9990
Imp/kWh

15 mA bei max. 35V; SO-kompatibel

2
programmierbar, min. 30 ms

extern
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Schnitt- BUS RS485 zum Anschluss an den Energiebus;
stelle max. 32 Gerate,
(Option) Baudrate 38400

Adressierung Adressierbar bis Adr. 9999; automatisch per

SW oder manuell am Gerat

LAN IEEE 802.3

Geschwindigkeit 10 MBit / 100 MBit

Anschluss IEEE 802.3 10Base-t / 10Base-TX, Kabel CAT5

7.7 Elektrischer Anschluss

Anschlusselemente Schraubklemmen
Zulassiger Querschnitt der 2,5 mm?2
Anschlussleitungen
Messspan- Absicherung max. 6 A
nungsein-
gdnge
Mess- Absicherung KEINE!!
stromein- Stromwandlerklemmen k und | vor dem
gdnge Offnen des Stromkreises immer kurz-
schlieBen!
Eingang Absicherung max. 6 A
Steuer-
spannung
Relaisaus- Absicherung max. 2A mitteltrdge
gang
BUS - Verbindungsmate- Fur den korrekten Betrieb nur abgeschirmte
Anschluss rial und paarig verdrillte Leitungen verwenden;
z.B. I-Y-5t-Y 2x2x0,8
|
Impulsaus- Beschaltung & auf richtige Polaritat achten! \
gang Leitungen

Fur den korrekten Betrieb nur abgeschirmte
und paarig verdrillte Leitungen verwenden;
z.B. I-Y-5t-Y2x2x0,8

EDEBDA0192_4411-1_DE_400
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Wandler-
anschluss

BUS -
Anschluss

Beschaltung

Anschlisse flir BUS
- Verbindung tber
RS485

7.8 Mechanische Daten

Schalttafel-
gerat

Gehausemalle
Einbauausschnitt

Schutzart

Gewicht

7.9 Normen und Sonstiges

Umge-
bungs-
Bedin-
gungen

Elektrische
Sicherheit

EDEBDA0192_4411-1_DE_400

Rev. 4.00

Normen

Betriebstempe-
ratur

Luftfeuchtigkeit
Lagertemperatur

Normen

Schutzklasse

Uberspannungska-
tegorie

KBR multimess 4F96
|

siehe Anschlussplan

Klemme 90 (1)
Klemme 91 (A)
Klemme 92 (B)

96 x96x65 mm (HxBxT)
92 x92 mm

Front IP51 (mit optionaler Fronttiire max.
IP54); Klemmen IP20

mind 300g, max 350g, je nach Optionsplatine

DIN EN 60721-3-3/A2: 1997-07; 3K5+3Z11;
(IEC721-3-3; 3K5+3Z11)

-5°C...+55°C

5% ......95% nicht kondensierend
-25°C....+70°C

DIN EN 61010-1 2002-08
+ Berichtigung 2002-11
+ Berichtigung 2004-01

CAT "I:UPH-PH bis 400V
CAT ":UPH-PH bis 600V
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Elektrische Schutzart
Sicherheit
Elektromagneti-
sche
Vertraglichkeit
Passwort- 4-stellig
schutz
EMV Norm
Synchroni- Ausfiihrung
sation

Technische Daten multimess 4F96

Front IP 51 (mit optionaler Fronttiire max. IP
54)

Klemmen IP 20

héhere Schutzarten durch zusatzliche, opti-
onal erhéltliche Dichtungen mdglich; DIN EN
40050 Teil 9: 1993-05

DIN EN 50081-1: 1993-03
DIN EN 61000-6-2: 2000-03; (IEC 61000-6-2)
Das Loschen und Programmieren am Gerat ist

nicht moglich, wenn der Passwortschutz akti-
viert ist

DIN EN 61000-6-1 2007
DIN EN 61000-4-2 2005

intern, Tarifumschaltung oder liber Ener-
giebus

7.10 Werkseinstellungen nach einem Reset

Primdrspannung / Sekundarspan-
nung

Primdrstrom / Sekundarstrom
Nullpunktsbildner
Messperiodendauer

Strommittelwertszeit

Ziel-Cosg fiir fehlende Kompensa-

tionsleistung
Sommerzeit
Frequenznachfiihrung
Tarifumschaltung

Niedertarifzeit

Sprache

58

400V

5A

aus

15 Minuten Messperiode
10 Minuten

Induktiv 0,98

von Monat 03 bis 10
automatisch
Uiber KBR eBus

Programmierte Umschaltzeitpunkte fir
interne Umschaltung zwischen HT und NT:
22:00-6:00

deut. (deutsche Textanzeigen)

Rev. 4.00
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Dampfungsfaktor Strom, Span- dF 0 (keine Dampfung)
nung
Arbeitsimpuls P. (Wirkleistung flr Bezug), 1 Imp. /kWh,

Impulsdauer 100 ms

Stormelderelais Einschaltverzogerung tEIN = 0 sec.

Abschaltverzégerung tAUS = 0 sec.

Messperiodensynchronisation intern
Passwort 9999 / alle Funktionen sind frei zugénglich
Anzahl der Periodeneintrage im 4*3840 (fur P+, P-, Q+, Q-

Lastprofilspeicher

Durch einen RESET nicht verandert:

1. Busadresse

2. Uhrzeit

EDEBDA0192_4411-1_DE_400
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9 ANHANG:
Beschreibung Modbus Schnittstelle fiir Modbus RTU bzw. ASCII

Das multimess 4F96 ist wahlweise mit einer Schnittstelle fiir Modbus RTU bzw. ASCIl ausgeriistet. Um diese zu
nutzen, muB das Gerét von KBR eBus auf das Busprotokoll Modbus RTU bzw. ASCIl umgestellt werden.

Dazu ist folgendermaBen vorzugehen:

Hauptmenii Extra

Meni-Uberschrift

a

-
-n
N
by}
w

Display Hot-Key-Bereich

| Meldungen Uber Grenzwertverletzungen

Gerdteparametrierment

Scrollen durchs Hauptment

Nacheinander Taste und Taste driicken.

Busprotokoll @ndern

Menii-Uberschrift

= Display Hot-Key-Bereich

|
| | | Weiter Grundpara (3)
| | Busparameter einstellen (Baudrate, Adresse, Protokoll usw.)

| Zeit einstellen (Zeit, Datum, Sommerzeit)

Ruicksprung

Rev. 4.00




Nach Betétigen der Taste erscheint die Anzeige:

Menii-Uberschrift

Display Hot-Key-Bereich

| Busprotokoll &ndern (Modbus, Ebus)

Ebusparameter einstellen (Adresse)

Ruicksprung

Mit der Taste die Eingabe starten und danach mit der Taste das Busprotokoll @&ndern, von KBR eBus nach

Modbus.

Menii-Uberschrift

Display Hot-Key-Bereich

| | Auswihlen des Busprotokolls Modbus.

| Eingabe Loschen

Anderung abspeichern

Anderung verwerfen

Danach mit der Taste die Anderung abspeichern oder mit der Taste verwerfen.

Das Gerét fuhrt einen Neustart durch und Gbernimmt die neue Einstellung.

Menii-Uberschrift

Display Hot-Key-Bereich

| Auswihlen des Busprotokolls (KBR eBus oder Modbus).

Modbus Einstellungen aufrufen

Riicksprung

DTDTLX0040-3611-1_DE
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Mit der Taste die Modbus Einstellungen aufrufen.

Menii-Uberschrift

Display Hot-Key-Bereich

Parametrieren des Busprotokolls Modbus.

Ruicksprung

Mit der Taste das Einstellmend fur Modbus-Adresse und Busprotokoll aufrufen.

Es kénnen folgende Protokolle eingestellt werden:

4,8k Baud, 9,6k Baud, 19,2k Baud mit der jeweiligen Paritdt even / odd oder no Parity
im Modus RTU oder ASCII.

Hinweis:

Die Datenpunktbeschreibung fiir das Modbus-Protokoll steht Ihnen unter
DTDTLX0040_xxxx-1_DE zur Verfiigung und kann bei Bedarf von KBR angefordert werden.
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Beschreibung Ethernet Schnittstelle fiir Modbus TCP
Das multimess 4F96 ist optional mit einer Schnittstelle fiir Modbus TCP erhaltlich.

Hauptmenii Extra

Meni-Uberschrift

a
-

Display Hot-Key-Bereich

| Meldungen (iber Grenzwertverletzungen

Gerdteparametrierment

Scrollen durchs Hauptment

Nacheinander Taste und Taste m driicken.

Busprotokoll @ndern

Menii-Uberschrift

= Display Hot-Key-Bereich

|
| | | Weiter Grundpara (3)
| | Busparameter einstellen (IP-Adresse, Netmask (Host)

| Zeit einstellen (Zeit, Datum, Sommerzeit)

Ruicksprung
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Nach Betétigen der Taste erscheint die Anzeige:

Menii-Uberschrift

Display Hot-Key-Bereich

Anzeige / Eingabe IP-Adresse und Netmask (Host)

Ruicksprung

Mit der Taste das Einstellmend fur IP-Adresse und Netmask aufrufen.

Bei der Netmask - Eingabe ist Folgendes zu beachten:

Network Class Host Bits Netmask
A 24 255.0.0.0
B 16 255.255.0.0
o] 8 255.255.255.0

Die Werkseinstellung ist 8 Bit (255.255.255.0)
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9.1 Modbus TCP Konfiguration iiber die Ethernet-Schnittstelle (Telnet)

Das Modbus TCP Interface des multimess 4F96 kann Uber die Ethernetschnittstelle via Telnet eingestellt werden.

Starten Sie das Telnetprogramm:

telnet <IP-Adresse> <Portnummer>

wobei <IP-Adresse> die bekannte IP-Adresse des Gerats

<Portnummer> die Konfigurationsportnummer (immer 9999) des Gerats ist.

Beispiel: telnet 10.66.22.98 9999

Ist Gerat und PC am gleichen Netzwerk, so meldet sich das Gerat mit folgendem Text:

Modbus/TCP to RTU Bridge
MAC address 00204A840B45

Software version 02.2bl (040728) XPTEX
Press Enter to go into Setup Mode

Mit der Returntaste 6ffnet sich nun das Konfigurationsmend.
Model: Device Server Plus+! (Firmware Code:XA)

Modbus/TCP to RTU Bridge Setup
1) Network/IP Settings:

IP AAAYesSsS .. ...t 10.66.22.98

Default Gateway ............ --- not set ---

Netmask .................... 255.255.255.000

2) Serial & Mode Settings:
Protocol ..., Modbus/RTU, Slave (s) attached
Serial Interface ........... 19200,8,E,1,RS485

3) Modem/Configurable Pin Settings:
CPL ...... RS485 Output Enable
CP2 ...... Not Used
CP3 ...... Not Used

4) Advanced Modbus Protocol settings:
Slave Addr/Unit Id Source .. Modbus/TCP header
Modbus Serial Broadcasts ... Enabled (Id=0 used as broadcast)
MB/TCP Exception Codes ..... Yes (return O00AH and O0OBH)
Char, Message Timeout ...... 00010msec, 00200msec

D) efault settings, S)ave, Q)uit without save
Select Command or parameter set (1..4) to change:

Sie kénnen hier Anderungen vornehmen und mit S abspeichern. Nun ist es unter Verwendung der neuen Parameter
betriebsbereit.

DTDTLX0040-3611-1_DE
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Bedienungsanleitung Funktionserweiterung

multimess 4F96 EBUS TCP

Beschreibung Ethernet Schnittstelle fiir eBus TCP
Das multimess 4F96 ist optional mit einer Schnittstelle fur eBus TCP erhaltlich.

Hauptmenii Extra

Menii-Uberschrift

a

-
-n
N
-
w

Display Hot-Key-Bereich

| Meldungen Uber Grenzwertverletzungen

Gerateparametriermeni

Scrollen durchs Hauptmenu

Nacheinander Taste und Taste m driicken.

Busprotokoll @ndern

Mendi-Uberschrift

= Display Hot-Key-Bereich

|
| | | Weiter Grundpara (3)
| | Busparameter einstellen

| Zeit einstellen (Zeit, Datum, Sommerzeit)

Ruicksprung
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multimess 4F96 EBUS TCP

Nach Betétigen der Taste erscheint die Anzeige:

Menii-Uberschrift

Display Hot-Key-Bereich

LAN Einstellungen aufrufen

Mit der Taste die LAN Einstellungen aufrufen.

Mentii-Uberschrift

Display Hot-Key-Bereich

|
| | | Auswahlen der Busadresse
| | Anzeige / Eingabe IP-Adresse und Netmask ( Host )

| SCAN - Adresse wird aktiviert (fiir automatische eBus-Adressierung)

Ruicksprung

Mit der Taste das Einstellmendi fur IP-Adresse und Netmask aufrufen.

DTDTLX0040-3611-1_DE
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multimess 4F96 EBUS TCP

9.2 KBR eBus TCP Konfiguration liber das Display

Uber das Display kann unter dem Meniipunkt LAN die IP-Adresse und unter Host die Subnet Mask abgelesen und

verandert werden.

Die Geréate werden vor der Auslieferung mit der IP-Adresse 192.168.0.1 versehen. Diese IP-Adresse wird auch im

Display angezeigt.

Es ist deshalb ratsam zu Uberprifen, ob das Gerat Uber diese IP-Adresse angesprochen werden kann.

Bei der Netmask - Eingabe ist Folgendes zu beachten:

Network Class Host Bits Netmask
A 24 255.0.0.0
B 16 255.255.0.0
C 8 255.255.255.0

Die Werkseinstellung ist 8 Bit (255.255.255.0)
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9.3 KBR eBus TCP Konfiguration liber die Ethernet-Schnittstelle (Telnet)

Das eBus TCP Interface des multimess 4F96 kann Uber die Ethernetschnittstelle via Telnet eingestellt werden.

Beispiel:
Einstellung eines Gerates mit der IP-Adresse 192.168.0.1 und Anderung auf 10.66.22.98.

Vorgehensweise:
1. Gerdt mit Netzwerkkabel an ein vorhandenes Netzwerk anschlieBen, oder tiber CrossLink-Kabel direkt mit
einem PC verbinden.
2. Freie Netzwerkadresse vom Netzwerkadministrator geben lassen.
3. DOS-Eingabefenster (mit Start->Alle Programme->Zubehor->Eingabeaufforderung) 6ffnen.

Eingabe: telnet 192.168.0.1 9999
Eingabe: Enter (innerhalb von 2 Sek.)

MAC address 00204ACC6D65
Software version V6.7.0.1 (100420) XPTEXE

Press Enter for Setup Mode

*** basic parameters

Hardware: Ethernet TPI

IP addr 192.168.0.1, no gateway set,netmask 255.255.255.0
DNS Server not set

*%* Security
SNMP is enabled
SNMP Community Name: public

Telnet Setup is enabled
TFTP Download is enabled
Port 77FEh is enabled
Web Server is enabled
Web Setup is enabled
ECHO is disabled
Enhanced Password is disabled
Port 77F0h is enabled

DTDTLX0040-3611-1_DE
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multimess 4F96 EBUS TCP

**%* Channel 1

Baudrate 38400, I/F Mode 7F, Flow 00
Port 08000

Connect Mode : CO

Send '+++' in Modem Mode enabled
Show IP addr after 'RING' enabled
Auto increment source port disabled
Remote IP Adr: --- none ---, Port 00000
Disconn Mode : 00

Flush Mode : 80

Pack Cntrl : 20

***x Expert

TCP Keepalive : 45s

ARP cache timeout: 600s

CPU performance: Regular
Monitor Mode @ bootup : enabled
RS485 tx enable : active high
HTTP Port Number : 80

SMTP Port Number : 25

MTU Size: 1400

Alternate MAC: disabled
Ethernet connection type: auto-negotiate

*%% E-mail

Mail server: 0.0.0.0
Unit

Domain

Recipient 1:
Recipient 2:

- Trigger 1
Serial trigger input: disabled
Channel: 1
Match: 00,00
Trigger inputl: X
Trigger input2:

o]

Trigger input3: X

Message :

Priority: L

Min. notification interval: 1 s
Re-notification interval : 0 s

- Trigger 2

Serial trigger input: disabled
Channel: 1
Match: 00,00

Trigger inputl: X

Trigger input2: X
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multimess 4F96 EBUS TCP

Trigger input3: X

Message

Priority: L

Min. notification interval: 1 s
Re-notification interval : 0

- Trigger 3

Serial trigger input: disabled
Channel: 1
Match: 00,00

Trigger inputl: X

>

Trigger input2:
Trigger input3: X

Message :

Priority: L

Min. notification interval: 1 s
Re-notification interval : 0

Change Setup:
0 Server
Channel 1
E-mail
Expert
Security
Defaults
Exit without save

W o J o0 Ul W

Save and exit Your choice 0

IP Address : (192) 10.(168) 66.(000) 22.(001) 98
Set Gateway IP Address (N) N

Netmask: Number of Bits for Host Part (0O=default)
Change telnet config password (N) N

Change Setup:
0 Server
Channel 1
E-mail
Expert
Security
Factory defaults
Exit without save

VW g0 U W R

Save and exit Your choice ? 1

Baudrate (9600) ? 38400

(0)8

DTDTLX0040-3611-1_DE
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multimess 4F96 EBUS TCP

I/F Mode (4C) ?7F entspricht 8 Datenbits, Parity even,
Flow (00) ?

Port No (10001) ? 8000

ConnectMode (CO) ?

Remote IP Address : (000) .(000) .(000) . (000)
Remote Port (0) 2

DisConnMode (00) ?

FlushMode (00) ?

DisConnTime (00:00) ?

SendChar 1 (00) ?

SendChar 2 (00) ?

Change Setup:
0 Server
Channel 1
E-mail
Expert
Security
Factory defaults
Exit without save

W o 3 o0 U W

Save and exit Your choice ? 9

Parameters stored

Verbindung zu Host verloren.

1 Stopbit

Sie kdnnen nun Anderungen vornehmen und mit 9 abspeichern. Nun ist es unter Verwendung der neuen

Netzwerkparameter betriebsbereit.

Die Einstellungen fiir die IP-Adresse, das Default Gateway und die Netmask werden unter dem Menuipunkt
0 Server vorgenommen. Die Einstellungen fiir die serielle Schnittstelle (KBR - eBus) werden unter dem Meniipunkt 1
Channel 1 vorgenommen (KBR eBus-Parameter 38400 Baud, 8 Datenbits, Parity even, 1 Stopbit).

Rev. 4.00
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Meniipunkt 0 Server, Einstellung der IP-Adresse:
IP Adress (10) usw.
Beispiel: 10.66.22.98

Set Gateway IP Adress (N) ? N
Gateway IPaddr ( 0) (0) (0) (0)

Netmask: Number of Bits for Host Part (O=default) (8)

Change telnet config password (N) N

Bei der Netmask - Eingabe ist Folgendes zu beachten:

Network Class Host Bits Netmask
A 24 255.0.0.0
B 16 255.255.0.0
C 8 255.255.255.0

Meniipunkt 1 Channel 1, Einstellung fiir die serielle Schnittstelle (EBUS):

Baudrate (38400) ? 38400

I/F Mode (7C) ? 7F // die Parameter 8 Datenbits, Parity even, 1 Stopbit entsprechen der Codierung 7F
Flow (00) ?

Port No (10001) ? 8000

Alle anderen Parameter in diesem Meniipunkt bleiben unverdndert!

Change Setup:
0 Server
1 Channel 1
3 E-mail
5 Expert
6 Security
7 Factory defaults
8 Exit without save
9 Save and exit Your choice ?9

Parameters stored ...
Mit der Eingabe 9 werden die Anderungen abgespeichert und ibernommen.

Das multimess 4F96 kann nun Uber die KBR-PC-Software visual energy angesprochen werden.

Rev. 4.00
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9.4 Einstellungen mit Webbrowser:

Die Einstellungen, die mittels eines Webbrowsers gemacht werden kénnen, sind in den nachfolgenden Bildern
dokumentiert.
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1 Unterstiitzte Modbus-Befehle

0x02 Read Discrete Inputs

0x04 Read Input Registers

0x06 Write Single Input Register
0x10 Write Multiple Registers
0x2B Read Device Identification

Das multimess 4F96 unterstlitzt keine Broadcast-Befehle. Alle beschriebenen Modbus Befehle sind geratespezifische
Befehle.

2 Datenformate

(unsigned) short : 0x1234
Adresse +0 +1
Inhalt 0x12 0x34

Regel fur die Bytereihenfolge:

MSB vor LSB

(unsigned) long: 0x12345678
Adresse +0 +1 +2 +3
Inhalt 0x12 0x34 0x56 0x78

Regel fuir die Bytereihenfolge:

MSB vor LSB
float:
Format korrespondiert mit dem IEEE 754 Standard
Darstellung 4 Byte
Genauigkeit 24 Bit (> reprasentieren >7 Dezimalstellen)
Zusammensetzung 24 Bit-Mantisse; 8 Bit Exponent
Mantisse 24 Bit (M) + 1 Bit (S)
Das MSB der Mantisse betragt immer 1 => wird nicht extra gespeichert!
S =Vorzeichen der Mantisse: S = 1 » negative Zahl; S = 0 » positive Zahl
Exponent 8 Bit (0-255); wird relativ zu 127 gespeichert, d.h. der aktuelle Wert des
Exponenten ergibt sich aus der Subtraktion der Zahl 127 vom abgespeicherten
Wert.
Akt. Exp. = gesp. Wert des Exp. — 127 => Zahlenbereich von 128 bis -127!

Beispiel 1:-12.5 dezimal = 0xC1480000 hex
M: 24 Bit-Mantisse

E: Exponent mit Offset von 127

S: Vorzeichen-Mantisse (S=1 neg.; S=0 pos.)

Adresse +0 +1 +2 +3

Format SEEEEEEE EMMMMMMM MMMMMMMM MMMMMMMM
Binar 11000001 01001000 00000000 00000000
Hex C1 48 00 00
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Die Bytereihenfolge ist folgendermalen definiert:
Das Byte mit ,Vorzeichenbit S” wird als erstes Byte Uber den Bus libertragen.

Die Reihenfolge der float-Bytes am Bus kann bei Bedarf mit Hilfe des Gerateparameters 0xD02C (siehe Tabelle 1)
gedreht werden.

Dabei bedeutet Registerwert 0xD02C:
e belegt mit 1 -> Vorzeichenbit S im 1.Byte (Reihenfolge definitionsgemaf)
e belegt mit 0 -> Vorzeichenbit S im 4.Byte (Reihenfolge umgekehrt)

Aus dieser Darstellung kdnnen folgende Informationen entnommen werden:

Das Vorzeichenbit ist 1 => negative Mantisse

Der Wert des Exponenten betrdgt 10000010 bin oder 130 dez.

Fir den Exponenten ergibt sich damit: 130- 127 =3

Die Mantisse enthalt folgenden Wert: 10010000000000000000000

Am linken Ende der Mantisse befindet sich der Dezimalpunkt, dem eine 1 vorausgeht. Diese Stelle taucht in der
hexadezimalen Zahlendarstellung nicht auf. Addiert man 1 und setzt den Dezimalpunkt an den Beginn der Mantisse, so
erhalt man folgenden Wert:

1.10010000000000000000000

Nun muf die Mantisse an den Exponenten angepal3t werden. Ein negativer Exponent verschiebt den Dezimalpunkt
nach links, ein positiver Exponent nach rechts. Da der Exponent 3 betragt folgt fir unsere Darstellung:
1100.10000000000000000000

Die erhaltene Zahl entspricht der bindren Floating-Point-Ziffer.

Binare Stellen auf der linken Seite des Dezimalpunktes ergeben Werte > 1. In diesem Beispiel ergibt 1100 bin die Zahl
12 dez. {(1x23)+ (1x2%)+ (0x2")+ (0x2°)}

Binare Stellen auf der rechten Seite des Dezimalpunktes ergeben Werte < 1. In diesem Beispiel ergibt .100....... bin die
Zahl 0.5 dez. {(1x27")+ (0x22)+ (0x23)+ (0x2*)}

Durch Addition der einzelnen Werte erhdlt man 12.5. Da das Vorzeichenbit gesetzt war, handelt es sich um eine
negative Zahl, also -12.5. Die hexadezimale Ziffer 0xC1480000 entspricht somit der -12.5.

Beispiel 2:-12.55155 dezimal = 0xC148D325 hex

Adresse +0 +1 +2 +3
Format SEEEEEEE EMMMMMMM MMMMMMMM MMMMMMMM
Binar 11000001 01001000 11010011 00100101
Hex C1 48 D3 25

Beispiel 3: 45.354 dezimal = 0x42356A7F hex
Adresse +0 +1 +2 +3
Format SEEEEEEE EMMMMMMM MMMMMMMM MMMMMMMM
Binar 01000010 00110101 01101010 01111111
Hex 42 35 6A 7F

Exponent: 10000100 bin =132 dez
» Exp.=132-127=5

Mantisse: S=0
» VZ=positiv

01101010110101001111111 bin
Dezimalpunkt an erster Stelle der Mantisse angefligt
».01101010110101001111111

Fuhrende 1 vor dem Dezimalpunkt

» 1.01101010110101001111111

Beriicksichtigung des Exponenten (=5)
»101101.010110101001111111
links des Dezimalpunktes:

Rechts des Dezimalpunktes: 010110101001111111 bin =

22424425427 420+ 2124 28 4 27144 275+ 2716 4 2717 4 2718 = 0.3540001 dez

Endergebnis: +45.03540001 dez

101101 bin = 2%+ 23+ 224+2° = 45 dez.

multimess 4F96
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Zeitstempel time_t ( wird als unsigned long libertragen)
Der Zeitstempel beschreibt einen Zeitpunkt. Der Wert ist dabei folgendermalen definiert:

Sekunden seit 1.1.1970 0°°Uhr (bezogen auf die jeweilige Zeitzone)

Die Werte werden als unsigned long tiber den Bus tibertragen (Bytereihenfolge siehe oben). Dabei sind alle Werte als
Normalzeit (Winterzeit) zu interpretieren, d.h. will man die Gerateuhr in Deutschland im Mai auf 11 Uhr einstellen, so
muB der Einstellbefehl Gber den Bus definitiongemal mit der Winterzeit 10 Uhr erfolgen.

Es gilt:

Alle Zeitstempel, die tiber den Bus tibertragen werden, sind als Normalzeit (Winterzeit) zu interpretieren.

Das Gerat selbst muf3 dabei gemaR den Landergegebenheiten parametriert werden.

Einstellungen sind hier:
z.B. Deutschland ->Sommerzeit von Ende Mérz bis Ende Oktober

z:B. China -> Sommerzeit nicht aktiviert

3 Schnittstellenparameter

Einstellmdglichkeiten fiir Modbus RTU

Baudrate (Baud)

Parity

Datenbits

Stopbits

4800,9600,19200

even,odd,none

8

2 bei Parity none
1 sonst

Einstellmdglichkeiten fiir Modbus ASCII

Baudrate (Baud)

Parity

Datenbits

Stopbits

4800,9600,19200

even,odd,none

7

2 bei Parity none
1 sonst

Die Anzahl der Datenbits und Stopbits ist durch die Modbusdefinition fest vorgegeben.

Baudraten kleiner als 4800 Baud sind definitionsgemaf maglich, z. Zt. jedoch nicht imlementiert.
Die Schnittstellenparameter sind nur am Gerét einstellbar. (nicht Gber den Bus).

multimess 4F96
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4 Gerateeinstellungen

Geréateeinstellungen erfolgen tiber den Modbusbefehl 0x10 (Write Multiple Registers) gemaB Tabelle 1.

Uber den Modbusbefehl 0x04 kénnen diese Einstellun

en auch gelesen werden.

Adresse | Words | Bescheibung Wert Format
0xD002 |2 MefBspannung 1-1000000 unsigned
Wandler primar long
0xD004 |2 MeBspannung 1-600 unsigned
Wandler sekundar long
0xD006 |2 MeBstrom 1-1000000 unsigned
Wandler primar long
0xD008 |2 MeBstrom 1->1A unsigned
Wandler sekundar 5->5A long
0xDOOA |2 Frequenznachfiihrungsmodus 0 Automatik unsigned
1 50Hz fest long
2 60Hz fest
0xD00C |2 Strommittelwert, 0-255 unsigned
Mitteilungszeit in min long
0xDOOE |2 Dampfung Spannung (0-9) 0-9 unsigned
long
0xD010 |2 Démpfung Strom (0-9) 0-9 unsigned
long
0xD012 |2 Synchronisationsart 0 nur durch interne Uhr unsigned
1 durch externen Synchronimpuls long
2 durch Bus
3 durch Tarifwechsel
0xD014 |2 Tarifumschaltung 0 erfolgt durch digitalen Eingang unsigned
1 erfolgt durch Bus long
2 erfolgt durch im Gerat
gespeicherte Zeiten
0xD016 |2 Uhrzeit Niedertarif 0 bis 1440 unsigned
einschalten (in Tagesminuten) long
0xD018 |2 Uhrzeit Niedertarif 0 bis 1440 unsigned
ausschalten (in Tagesminuten) long
0xDO1A |2 0 Sommerzeit nicht aktiv 0,1 unsigned
1 Sommerzeit aktiv long
0xD01C |2 Umschaltung Winter > 1-12 unsigned
Sommerzeit long
0xDO1E |2 Umschaltung Sommer 2> 1-12 unsigned
Winternzeit long
0xD020 |2 Endloszéhler neuer Wert float
Wirkarbeit HT setzen
0xD022 |2 Endloszahler neuer Wert float
Wirkarbeit NT setzen
0xD024 |2 Endloszéhler neuer Wert float
Blindarbeit HT setzen
0xD026 |2 Endloszéhler neuer Wert float
Blindarbeit NT setzen
0xD028 |2 Uhrzeit stellen Uhrzeit als Zeitstempel unsigned
long
0xD02A |2 Faktor fuir Default Voreinstellung 10 entspricht Faktor 1.0 unsigned
Antwortzeiten Faktor 1.0 entspricht >3.5 Bytezeiten long
Faktor 2.0 entspricht >7 Bytezeiten
0-255 d. h Faktoren 0 bis 25.5
0xD02C |2 Bytereihenfolge fir float 1 definitionsgemal unsigned
am Modbus 0 umgekehrt long

multimess 4F96
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0xD02E Energieform f. Synchronimpuls | 0-63 unsigned
bzw. Tarifumschaltung long
0xD030 Impulsausgang Impulstyp 0 proportional zur Wirkarbeit Bezug unsigned
1 proportional zur Blindarbeit Bezug long
2 proportional zur Wirkarbeit Abgabe
3 proportional zur Blindarbeit Abgabe
0xD032 Impulsausgang Impulswertigkeit | 1 bis 999999 Impulse/kW float
0 bedeutet keine Impulsausgabe
0xD034 Impulsldange in ms 30-990ms in 10er Schritten unsigned
long
0xD036 Anzugsverzégerung Relais 1ins | 0-255 unsigned
(nur bei Leistungsklasse 2) long
0xD038 Abfallverzégerung Relais 1in's 0-255 unsigned
(nur bei Leistungsklasse 2) long
0xDO03A Anzugsverzogerung Relais 2 ins | 0-255 unsigned
(nur bei Leistungsklasse 2) long
0xD03C Abfallverzégerung Relais 2 in s 0-255 unsigned
(nur bei Leistungsklasse 2) long
0xDO3E Analogschnittstelle TYP 0 enspricht 0-20mA unsigned
(nicht untersttitzt) 1 entspricht 4-20mA long
2 entspricht 0-10V
3 enstpricht 2-10V
0xD040 Analogschnittstelle 1 ID gemaf Tabelle unsigned
Proportionalitat (nicht long
unterstiitzt)
0xD042 Analogschnittstelle 1 Maximalwert entspricht diesem Wert float
Maximalwert (nicht unterstiitzt)
0xD044 Analogschnittstelle 1 Minimalwert entspricht diesem Wert float
Minimalwert (nicht unterstitzt)
0xD046 Analogschnittstelle 2 ID gemaf Tabelle unsigned
Proportionalitét (nicht long
unterstiitzt)
0xD048 Analogschnittstelle 2 Maximalwert entspricht diesem Wert float
Maximalwert (nicht unterstiitzt)
0xD04A Analogschnittstelle 2 Minimalwert entspricht diesem Wert float
Minimalwert (nicht unterstitzt)
0xD04C Analogschnittstelle 3 ID gemaf Tabelle unsigned
Proportionalitat (nicht long
unterstiitzt)
0xDO4E Analogschnittstelle 3 Maximalwert entspricht diesem Wert float
Maximalwert (nicht unterstiitzt)
0xD050 Analogschnittstelle 3 Minimalwert entspricht diesem Wert float
Minimalwert (nicht unterstitzt)
0xD052 Endloszéhler Wirkarbeit HT neuer Wert float
Abgabe setzen
0xD054 Endloszéhler Wirkarbeit NT neuer Wert float
Abgabe setzen
0xD056 Endloszéhler Blindarbeit HT neuer Wert float
Abgabe setzen
0xD058 Endloszéhler Blindarbeit NT neuer Wert float
Abgabe setzen
Tabelle 1
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Die folgende Tabelle beschreibt die IDs mit deren Hilfe die Analogschnittstellen parametriert
werden konnen. Die Wertausgabe erfolgt proportional zur ausgewéahlten Messgrosse.
(nicht unterstiitzt)

Wertausgabe ID
AUS 0
U_PH_N_L1_V 1
U_PH_N_L2_V 2
U_PH_N_L3_V 3
U_PH_PH_L1_V 4
U_PH_PH_L2_V 5
U_PH_PH_L3_V 6
IS_L1_A 7
IS_L2_A 8
IS_L3_A 9
IS_MW_L1_A 10
IS_.MW_L2_A 1
IS_MW_L3_A 12
S_L1_KVA 13
S_L2_KVA 14
S_L3_KVA 15
P_L1_KVA 16
P_L2_KVA 17
P_L3_KVA 18
Q_L1_KVAR 19
Q_L2_KVAR 20
Q_L3_KVAR 21
COS_L1 22
COS_L2 23
COsS_L3 24
LF_L1 25
LF_L2 26
LF_L3 27
NETZFREQUENZ_HZ 28
IN_A 29
IN_MW_A 30
P_GES_KVA 31
Q_GES_KVA 32
S_GES_KVA 33
LF_GES 34
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Beispiel Modbus RTU

01 10DO0 1F 00 02 04 42 C9 00 00 EB 60

wobei

01 Gerateadresse

10 Befehl

DO 1F Register 0xD020 Endloszahler Wirkenergie Bezug HT (It. Modbus Definition ist im Frage
Telegramm die gewiinschte Adresse minus 1 zu setzen)

0002 2 Register schreiben

04 4 Bytes schreiben

42 C9 0000 auf den Wert 100.5 setzen

EB 60 CRC-Code

Antwort:

0110 DO 1F 00 02 48 CE

wobei

01 Geréteadresse

10 Befehl

DO 1F ab Register 0xD0020 schreiben

0002 2 Words geschrieben

48 CE CRC-Code

Beispiel Modbus ASCII

Anforderung:

3A 3031313044 3030313030303430383030303030313930303030303031393046300D0A

wobei

3A Start Telegramm (Colon)

3031 Gerateadresse 0x01

3130 Befehl 0x10

44303031 Register 0xD002 bis 0xD005 setzen (It. Modbus Definition ist im Frage
Telegramm die gewiinschte Adresse minus 1 zu setzen)

30303034 4 Register setzen (Spannungeswandler primar 2 Words und sekundar
2Words)

3038 Anzahl Bytes schreiben (8 Bytes)

3030303030313930

Spanungswandler primar 0x190 entspricht dez. 400 V

3030303030313930

Spanungswandler sekundar 0x190 entspricht dez. 400 V

46 30 LRC-Code

0D 0A Telegramm Ende (CR LF)

Antwort:

3A30313130443030313030303431410D0A

wobei

3A Start Telegramm (Colon)

3031 Gerdteadresse 0x01

3130 Befehl 0x10

44303031 Register 0xD002 bis 0xD005 gesetzt

30303034 4 Datenbytes geschrieben

30303030 kein Grenzwert mit Adresse 4 bis 13 verletzt
letzte 6 Bit im Byte 00 sind ohne Bedeutung

3141 LRC-Code

0D 0A Telegramm Ende (CR LF)
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5 Kommandos

Kommandos erfolgen nur tiber den Befehl 0x06 (Write Single Register) gemaf Tabelle 2

Adresse | Words Bescheibung Wert Format

0xF001 1 Geréatereset 42 unsigned short
0xF002 |1 alle Maximalwerte zurlicksetzen 0 unsigned short
0xFO03 |1 alle Minimalwerte zurlicksetzen 0 unsigned short
0xF004 |1 Tarifumschaltung auf HT Energieform 0-63 unsigned short
0xF005 |1 Tarifumschaltung auf NT Energieform 0-63 unsigned short
O0xFO06 | 1 Fehlerstatus |6schen 0 unsigned short
0xF007 |1 Tagesarbeitszéhler 16schen 0 unsigned short

(nicht unterstiitzt)
Tabelle 2

Beispiel Modbus RTU

Anforderung:

0106 FO 05 00 00 AA CB

wobei

01 Gerdteadresse

06 Befehl

FO 05 Register 0xFO06 Fehlerstatus I6schen (It. Modbus Definition ist im Frage Telegramm die
gewiinschte Adresse minus 1 zu setzen)

00 00 Wert O (It. Definition Tabelle 2)

AA CB CRC-Code

Antwort:

01 06 FO 05 00 00 AA CB

wobei

01 Geréteadresse

06 Befehl

FO 05 Register 0xFO06 Fehlerstatus I6schen (It. Modbus Definition ist im Frage Telegramm die
gewuinschte Adresse minus 1 zu setzen)

00 00 Wert O (It. Definition Tabelle 2)

AA CB CRC-Code
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Beispiel Modbus ASCII

Anforderung:

3A30313036463030313030303030380D0A

wobei

3A Start Telegramm (Colon)

3031 Gerédteadresse 0x01

3036 Befehl 0x06

46 303031 Kommando 0xF002 alle Maximalwerte zuriicksetzen (It. Modbus Definition ist im Frage

Telegramm die gewiinschte Adresse minus 1 zu setzen)

30303030 Wert 0 (It. Definition Tabelle 2)

3038 LRC-Code

0D 0A Telegramm Ende (CR LF)

Antwort:

3A 3031303646 3030313030303030380D0A

wobei

3A Start Telegramm (Colon)

3031 Gerateadresse 0x01

3036 Befehl 0x06

46303031 Kommando 0xF002 alle Maximalwerte zurticksetzen (It. Modbus Definition ist im Frage

Telegramm die gewiinschte Adresse minus 1 zu setzen)

30303030 Wert O (It. Definition Tabelle 2)

3038 LRC-Code

0D 0A Telegramm Ende (CR LF)

6 Grenzwertverletzungen

Grenzwertverletzungen werden Uber den Befehl 0x02 (Read Discrete Inputs) geméal Tabelle 3 gelesen

Adresse Beschreibung der Grenzwertverletzungen
0x0001 1.Grenzwert Spannung PH-N L1
0x0002 1.Grenzwert Spannung PH-N L2
0x0003 1.Grenzwert Spannung PH-N L3
0x0004 2.Grenzwert Spannung PH-N L1
0x0005 2.Grenzwert Spannung PH-N L2
0x0006 2.Grenzwert Spannung PH-N L3
0x0007 1.Grenzwert Spannung PH-PH L1
0x0008 1.Grenzwert Spannung PH-PH L2
0x0009 1.Grenzwert Spannung PH-PH L3
0x000a 2.Grenzwert Spannung PH-PH L1
0x000b 2.Grenzwert Spannung PH-PH L2
0x000c 2.Grenzwert Spannung PH-PH L3
0x000d 1.Grenzwert Strom L1

0x000e 1.Grenzwert Strom L2

0x000f 1.Grenzwert Strom L3

0x0010 2.Grenzwert Strom L1

0x0011 2.Grenzwert Strom L2

0x0012 2.Grenzwert Strom L3

0x0013 1.Grenzwert Strom Mittelw. L1
0x0014 1.Grenzwert Strom Mittelw. L2
0x0015 1.Grenzwert Strom Mittelw. L3
0x0016 2.Grenzwert Strom Mittelw. L1
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Adresse Beschreibung der Grenzwertverletzungen
0x0017 2.Grenzwert Strom Mittelw. L2
0x0018 2.Grenzwert Strom Mittelw. L3
0x0019 1.Grenzwert Scheinleistung L1
0x001a 1.Grenzwert Scheinleistung L2
0x001b 1.Grenzwert Scheinleistung L3
0x001c 2.Grenzwert Scheinleistung L1
0x001d 2.Grenzwert Scheinleistung L2
0x001e 2.Grenzwert Scheinleistung L3
0x001f 1.Grenzwert Wirkleistung L1
0x0020 1.Grenzwert Wirkleistung L2
0x0021 1.Grenzwert Wirkleistung L3
0x0022 2.Grenzwert Wirkleistung L1
0x0023 2.Grenzwert Wirkleistung L2
0x0024 2.Grenzwert Wirkleistung L3
0x0025 1.Grenzwert Blindleistung L1
0x0026 1.Grenzwert Blindleistung L2
0x0027 1.Grenzwert Blindleistung L3
0x0028 2.Grenzwert Blindleistung L1
0x0029 2.Grenzwert Blindleistung L2
0x002a 2.Grenzwert Blindleistung L3
0x002b 1.Grenzwert cos Phi L1

0x002c 1.Grenzwert cos Phi L2

0x002d 1.Grenzwert cos Phi L3

0x002e 2.Grenzwert cos Phi L1

0x002f 2.Grenzwert cos Phi L2

0x0030 2.Grenzwert cos Phi L3

0x0031 1.Grenzwert Leistungsfaktor L1
0x0032 1.Grenzwert Leistungsfaktor L2
0x0033 1.Grenzwert Leistungsfaktor L3
0x0034 2.Grenzwert Leistungsfaktor L1
0x0035 2.Grenzwert Leistungsfaktor L2
0x0036 2.Grenzwert Leistungsfaktor L3
0x0037 1.Grenzwert Spgs-THD (%f) L1
0x0038 1.Grenzwert Spgs-THD (%f) L2
0x0039 1.Grenzwert Spgs-THD (%f) L3
0x003a 2.Grenzwert Spgs-THD (%f) L1
0x003b 2.Grenzwert Spgs-THD (%f) L2
0x003c 2.Grenzwert Spgs-THD (%f) L3
0x003d 1.Grenzwert Spannung 3.Harm. L1
0x003e 1.Grenzwert Spannung 3.Harm. L2
0x003f 1.Grenzwert Spannung 3.Harm. L3
0x0040 2.Grenzwert Spannung 3.Harm. L1
0x0041 2.Grenzwert Spannung 3.Harm. L2
0x0042 2.Grenzwert Spannung 3.Harm. L3
0x0043 1.Grenzwert Spannung 5.Harm. L1
0x0044 1.Grenzwert Spannung 5.Harm L2
0x0045 1.Grenzwert Spannung 5.Harm L3
0x0046 2.Grenzwert Spannung 5.Harm. L1
0x0047 2.Grenzwert Spannung 5.Harm L2
0x0048 2.Grenzwert Spannung 5.Harm L3
0x0049 1.Grenzwert Spannung 7.Harm L1
0x004a 1.Grenzwert Spannung 7.Harm L2
0x004b 1.Grenzwert Spannung 7.Harm L3
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Adresse Beschreibung der Grenzwertverletzungen
0x004c 2.Grenzwert Spannung 7.Harm L1

0x004d 2.Grenzwert Spannung 7.Harm L2

0x004e 2.Grenzwert Spannung 7.Harm L3

0x004f 1.Grenzwert Spannung 9.Harm L1

0x0050 1.Grenzwert Spannung 9.Harm L2

0x0051 1.Grenzwert Spannung 9.Harm L3

0x0052 2.Grenzwert Spannung 9.Harm L1

0x0053 2.Grenzwert Spannung 9.Harm L2

0x0054 2.Grenzwert Spannung 9.Harm L3

0x0055 1.Grenzwert Spannung 11.Harm L1

0x0056 1.Grenzwert Spannung 11.Harm L2

0x0057 1.Grenzwert Spannung 11.Harm L3

0x0058 2.Grenzwert Spannung 11.Harm L1

0x0059 2.Grenzwert Spannung 11.Harm L2

0x005a 2.Grenzwert Spannung 11.Harm L3

0x005b 1.Grenzwert Spannung 13.Harm L1

0x005¢ 1.Grenzwert Spannung 13.Harm L2

0x005d 1.Grenzwert Spannung 13.Harm L3

0x005e 2.Grenzwert Spannung 13.Harm L1

0x005f 2.Grenzwert Spannung 13.Harm L2

0x0060 2.Grenzwert Spannung 13.Harm L3

0x0061 1.Grenzwert Summe Oberschwingungsstrome L1
0x0062 1.Grenzwert Summe Oberschwingungsstrome L2
0x0063 1.Grenzwert Summe Oberschwingungsstrome L3
0x0064 2.Grenzwert Summe Oberschwingungsstrome L1
0x0065 2.Grenzwert Summe Oberschwingungsstrome L2
0x0066 2.Grenzwert Summe Oberschwingungsstrome L3
0x0067 1.Grenzwert Strom 3.Harm. L1

0x0068 1.Grenzwert Strom 3.Harm. L2

0x0069 1.Grenzwert Strom 3.Harm. L3

0x006a 2.Grenzwert Strom 3.Harm. L1

0x006b 2.Grenzwert Strom 3.Harm. L2

0x006¢ 2.Grenzwert Strom 3.Harm. L3

0x006d 1.Grenzwert Strom 5.Harm. L1

0x006e 1.Grenzwert Strom 5.Harm.L2

0x006f 1.Grenzwert Strom 5.Harm.L3

0x0070 2.Grenzwert Strom 5.Harm. L1

0x0071 2.Grenzwert Strom 5.Harm.L2

0x0072 2.Grenzwert Strom 5.Harm.L3

0x0073 1.Grenzwert Strom 7.Harm.L1

0x0074 1.Grenzwert Strom 7.Harm.L2

0x0075 1.Grenzwert Strom 7.Harm.L3

0x0076 2.Grenzwert Strom 7.Harm.L1

0x0077 2.Grenzwert Strom 7.Harm.L2

0x0078 2.Grenzwert Strom 7.Harm.L3

0x0079 1.Grenzwert Strom 9.Harm.L1

0x007a 1.Grenzwert Strom 9.Harm.L2

0x007b 1.Grenzwert Strom 9.Harm.L3

0x007¢c 2.Grenzwert Strom 9.Harm.L1

0x007d 2.Grenzwert Strom 9.Harm.L2

0x007e 2.Grenzwert Strom 9.Harm.L3

0x007f 1.Grenzwert Strom 11.Harm.L1

0x0080 1.Grenzwert Strom 11.Harm.L2
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Adresse Beschreibung der Grenzwertverletzungen
0x0081 1.Grenzwert Strom 11.Harm.L3
0x0082 2.Grenzwert Strom 11.Harm.L1
0x0083 2.Grenzwert Strom 11.Harm.L2
0x0084 2.Grenzwert Strom 11.Harm.L3
0x0085 1.Grenzwert Strom 13.Harm.L1
0x0086 1.Grenzwert Strom 13.Harm.L2
0x0087 1.Grenzwert Strom 13.Harm.L3
0x0088 2.Grenzwert Strom 13.Harm.L1
0x0089 2.Grenzwert Strom 13.Harm.L2
0x008a 2.Grenzwert Strom 13.Harm.L3
0x008b 1.Grenzwert Netzfrequenz

0x008c 2.Grenzwert Netzfrequenz

0x008d 1.Grenzwert Nulleiterstrom

0x008e 2.Grenzwert Nulleiterstrom

0x008f 1.Grenzwert Mittelwert Nulleiterstrom
0x0090 2.Grenzwert Mittelwert Nulleiterstrom
0x0091 1.Grenzwert Ges. Wirkleistung

0x0092 2.Grenzwert Ges. Wirkleistung

0x0093 1.Grenzwert Ges. Blindleistung
0x0094 2.Grenzwert Ges. Blindleistung
0x0095 1.Grenzwert Ges. Scheinleistung
0x0096 2.Grenzwert Ges. Scheinleistung
0x0097 1.Grenzwert Leistungsfaktor

0x0098 2.Grenzwert Leistungsfaktor

Tabelle 3

Beispiel Modbus RTU

Anforderung:
010200000007 79 CC
wobei
01 Geréteadresse
02 Befehl
0000 Adresse 1.Grenzwert U-PhN L1 (It. Modbus Definition ist im Frage Telegramm die gewtinschte
Adresse minus 1 zu setzen)
00 07 Anzahl auszuwertender Adressen (Adresse 1 bis 7)
79 CC CRC-Code
Antwort:
01020107 E0 4A
wobei
01 Geréteadresse
02 Befehl
01 Anzahl Datenbytes
07 1. Grenzwert U-PhN-L1 verletzt1. Grenzwert U-PhN-L2 verletzt
1. Grenzwert U-PhN-L3 verletzt
2. Grenzwert U-PhN-L1 nicht verletzt
2. Grenzwert U-PhN-L2 nicht verletzt
2. Grenzwert U-PhN-L3 nicht verletzt
1.Grenzwert U-PhPh L1 nicht verletzt
letztes Bit im Byte ist ohne Bedeutung
E0 4A CRC-Code
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Beispiel Modbus ASCII

Anforderung:
3A30313032303030333030304146 300D 0A
wobei

3A Start Telegramm (Colon)

3031 Geréteadresse 0x01

3032 Befehl 0x02

30303033 Adresse 4.Grenzwert U-PhPh L1 (It. Modbus Definition ist im Frage Telegramm die
gewiinschte Adresse minus 1 zu setzen)

30303041 Anzahl auszuwertender Adressen Ox0A

46 30 LRC-Code

0D 0A Telegramm Ende (CR LF)

Antwort:

3A3031303230323030303046420D0A

wobei

3A Start Telegramm (Colon)

3031 Geréteadresse 0x01

3032 Befehl

3032 Anzahl Datenbytes 0x02

30303030 kein Grenzwert mit Adresse 4 bis 13 verletzt
letzte 6 Bit im Byte 00 sind ohne Bedeutung

46 42 LRC-Code

0D 0A Telegramm Ende (CR LF)

7 Datenpunkte

Datenpunkte werden tUber den Befehl 0x04 (Read Input Registers) gemal3 Tabelle 4 gelesen

Adresse |Words |Beschreibung Einheit |Format
0x0002 |2 Spannung PH-N L1 \ float
0x0004 |2 Spannung PH-N L2 \% float
0x0006 |2 Spannung PH-N L3 \ float
0x0008 |2 Spannung PH-PH L1 \ float
0x000a |2 Spannung PH-PH L2 \ float
0x000c |2 Spannung PH-PH L3 \ float
0x000e |2 Strom L1 A float
0x0010 |2 Strom L2 A float
0x0012 |2 Strom L3 A float
0x0014 |2 Strom Mittelw. L1 A float
0x0016 |2 Strom Mittelw. L2 A float
0x0018 |2 Strom Mittelw. L3 A float
0x001a |2 Scheinleistung L1 VA float
0x001c |2 Scheinleistung L2 VA float
0x001e |2 Scheinleistung L3 VA float
0x0020 |2 Wirkleistung L1 W float
0x0022 |2 Wirkleistung L2 w float
0x0024 |2 Wirkleistung L3 W float
0x0026 |2 Blindleistung L1 var float
0x0028 |2 Blindleistung L2 var float
0x002a |2 Blindleistung L3 var float
0x002c |2 cos Phi L1 float

multimess 4F96

Seite 16 von 28




multimess 4F96 Modbus Datenpunktbeschreibung

Adresse |Words |Beschreibung Einheit |Format
0x002e |2 cos Phi L2 float
0x0030 |2 cos PhiL3 float
0x0032 |2 Leistungsfaktor L1 float
0x0034 |2 Leistungsfaktor L2 float
0x0036 |2 Leistungsfaktor L3 float
0x0038 |2 Spgs-THD (%f) L1 % float
0x003a |2 Spgs-THD (%f) L2 % float
0x003c |2 Spgs-THD (%f) L3 % float
0x003e |2 Spannung 3.Harm. L1 % float
0x0040 |2 Spannung 3.Harm. L2 % float
0x0042 |2 Spannung 3.Harm. L3 % float
0x0044 |2 Spannung 5.Harm. L1 % float
0x0046 |2 Spannung 5.Harm.L2 % float
0x0048 |2 Spannung 5.Harm.L3 % float
0x004a |2 Spannung 7.Harm.L1 % float
0x004c |2 Spannung 7.Harm.L2 % float
0x004e |2 Spannung 7.Harm.L3 % float
0x0050 |2 Spannung 9.Harm.L1 % float
0x0052 |2 Spannung 9.Harm.L2 % float
0x0054 |2 Spannung 9.Harm.L3 % float
0x0056 |2 Spannung 11.Harm.L1 % float
0x0058 |2 Spannung 11.Harm.L2 % float
0x005a |2 Spannung 11.Harm.L3 % float
0x005c |2 Spannung 13.Harm.L1 % float
0x005e |2 Spannung 13.Harm.L2 % float
0x0060 |2 Spannung 13.Harm.L3 % float
0x0062 |2 Spannung 15.Harm.L1 % float
0x0064 |2 Spannung 15.Harm.L2 % float
0x0066 |2 Spannung 15.Harm.L3 % float
0x0068 |2 Spannung 17.Harm.L1 % float
0x006a |2 Spannung 17.Harm.L2 % Float
0x006c |2 Spannung 17.Harm.L3 % float
0x006e |2 Spannung 19.Harm.L1 % float
0x0070 |2 Spannung 19.Harm.L2 % float
0x0072 |2 Spannung 19.Harm.L3 % float
0x0074 |2 Summe Oberschwingungsstrome L1 A float
0x0076 |2 Summe Oberschwingungsstrome L2 A float
0x0078 |2 Summe Oberschwingungsstrome L3 A float
0x007a |2 Strom 3.Harm. L1 A float
0x007¢ |2 Strom 3.Harm. L2 A float
0x007e |2 Strom 3.Harm. L3 A float
0x0080 |2 Strom 5.Harm. L1 A float
0x0082 |2 Strom 5.Harm.L2 A float
0x0084 |2 Strom 5.Harm.L3 A float
0x0086 |2 Strom 7.Harm.L1 A float
0x0088 |2 Strom 7.Harm.L2 A float
0x008a |2 Strom 7.Harm.L3 A float
0x008c |2 Strom 9.Harm.L1 A float
0x008e |2 Strom 9.Harm.L2 A float
0x0090 |2 Strom 9.Harm.L3 A float
0x0092 |2 Strom 11.Harm.L1 A float
0x0094 |2 Strom 11.Harm.L2 A float
0x0096 |2 Strom 11.Harm.L3 A float
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Adresse |Words |Beschreibung Einheit |Format
0x0098 |2 Strom 13.Harm.L1 A float
0x009a |2 Strom 13.Harm.L2 A float
0x009c |2 Strom 13.Harm.L3 A float
0x00% |2 Strom 15.Harm.L1 A float
0x00a0 |2 Strom 15.Harm.L2 A float
0x00a2 |2 Strom 15.Harm.L3 A float
0x00a4 |2 Strom 17.Harm.L1 A float
0x00a6 |2 Strom 17.Harm.L2 A float
0x00a8 |2 Strom 17.Harm.L3 A float
Ox00aa |2 Strom 19.Harm.L1 A float
O0x00ac |2 Strom 19.Harm.L2 A float
0x00ae |2 Strom 19.Harm.L3 A float
0x00b0 |2 Netzfrequenz Hz float
0x00b2 |2 Nulleiterstrom A float
0x00b4 |2 Mittelwert Nulleiterstrom A float
0x00b6 |2 Ges. Wirkleistung float
0x00b8 |2 Ges. Blindleistung var float
0x00ba |2 Ges. Scheinleistung VA float
0x00bc |2 Leistungsfaktor float
0x00be |2 Zustand Relais 1 unsigned long
0x00c0 |2 Zustand Relais 2 unsigned long
0x00c2 |2 Fehlerstatus unsigned long
0x00c4 |2 Uhrzeit unsigned long
0x00c6 |2 Maximum: Spannung PH-N L1 \ float
0x00c8 |2 Maximum: Spannung PH-N L2 \ float
0x00ca |2 Maximum: Spannung PH-N L3 \ float
0x00cc |2 Maximum: Spannung PH-PH L1 \ float
0x00ce |2 Maximum: Spannung PH-PH L2 \ float
0x00d0 |2 Maximum: Spannung PH-PH L3 \ float
0x00d2 |2 Maximum: Strom L1 A Float
0x00d4 |2 Maximum: Strom L2 A float
0x00d6 |2 Maximum: Strom L3 A float
0x00d8 |2 Maximum: Strom Mittelw. L1 A float
0x00da |2 Maximum: Strom Mittelw. L2 A float
0x00dc |2 Maximum: Strom Mittelw. L3 A float
0x00de |2 Maximum: Scheinleistung L1 VA float
0x00e0 |2 Maximum: Scheinleistung L2 VA float
0x00e2 |2 Maximum: Scheinleistung L3 VA float
0x00e4 |2 Maximum: Wirkleistung L1 W float
0x00e6 |2 Maximum: Wirkleistung L2 \\ float
0x00e8 |2 Maximum: Wirkleistung L3 W float
O0x00ea |2 Maximum: Blindleistung L1 var float
0x00ec |2 Maximum: Blindleistung L2 var float
0x00ee |2 Maximum: Blindleistung L3 var float
0x00f0 2 Maximum: cos Phi L1 float
0x00f2 2 Maximum: cos Phi L2 float
0x00f4 2 Maximum: cos Phi L3 float
0x00f6 2 Maximum: Leistungsfaktor L1 float
0x00f8 2 Maximum: Leistungsfaktor L2 float
0x00fa 2 Maximum: Leistungsfaktor L3 float
0x00fc 2 Maximum: Spgs-THD (%f) L1 % float
0x00fe 2 Maximum: Spgs-THD (%f) L2 % float
0x0100 |2 Maximum: Spgs-THD (%f) L3 % float

multimess 4F96

Seite 18 von 28




multimess 4F96 Modbus Datenpunktbeschreibung

Adresse |Words |Beschreibung Einheit |Format
0x0102 |2 Maximum: Spannung 3.Harm. L1 % float
0x0104 |2 Maximum: Spannung 3.Harm. L2 % float
0x0106 |2 Maximum: Spannung 3.Harm. L3 % float
0x0108 |2 Maximum: Spannung 5.Harm. L1 % float
0x010a |2 Maximum: Spannung 5.Harm.L2 % float
0x010c |2 Maximum: Spannung 5.Harm.L3 % float
0x010e |2 Maximum: Spannung 7.Harm.L1 % float
0x0110 |2 Maximum: Spannung 7.Harm.L2 % float
0x0112 |2 Maximum: Spannung 7.Harm.L3 % float
0x0114 |2 Maximum: Spannung 9.Harm.L1 % float
0x0116 |2 Maximum: Spannung 9.Harm.L2 % float
0x0118 |2 Maximum: Spannung 9.Harm.L3 % float
0x011a |2 Maximum: Spannung 11.Harm.L1 % float
0x011c |2 Maximum: Spannung 11.Harm.L2 % float
0x011e |2 Maximum: Spannung 11.Harm.L3 % float
0x0120 |2 Maximum: Spannung 13.Harm.L1 % float
0x0122 |2 Maximum: Spannung 13.Harm.L2 % float
0x0124 |2 Maximum: Spannung 13.Harm.L3 % float
0x0126 |2 Maximum: Spannung 15.Harm.L1 % float
0x0128 |2 Maximum: Spannung 15.Harm.L2 % float
0x012a |2 Maximum: Spannung 15.Harm.L3 % float
0x012c |2 Maximum: Spannung 17.Harm.L1 % float
0x012e |2 Maximum: Spannung 17.Harm.L2 % float
0x0130 |2 Maximum: Spannung 17.Harm.L3 % float
0x0132 |2 Maximum: Spannung 19.Harm.L1 % float
0x0134 |2 Maximum: Spannung 19.Harm.L2 % float
0x0136 |2 Maximum: Spannung 19.Harm.L3 % float
0x0138 |2 Maximum: Summe Oberschwingungsstrome L1 A float
0x013a |2 Maximum: Summe Oberschwingungsstrome L2 A float
0x013c |2 Maximum: Summe Oberschwingungsstrome L3 A float
0x013e |2 Maximum: Strom 3.Harm. L1 A float
0x0140 |2 Maximum: Strom 3.Harm. L2 A float
0x0142 |2 Maximum: Strom 3.Harm. L3 A float
0x0144 |2 Maximum: Strom 5.Harm. L1 A float
0x0146 |2 Maximum: Strom 5.Harm.L2 A float
0x0148 |2 Maximum: Strom 5.Harm.L3 A float
0x014a |2 Maximum: Strom 7.Harm.L1 A float
0x014c |2 Maximum: Strom 7.Harm.L2 A float
0x014e 2 Maximum: Strom 7.Harm.L3 A float
0x0150 |2 Maximum: Strom 9.Harm.L1 A float
0x0152 |2 Maximum: Strom 9.Harm.L2 A float
0x0154 |2 Maximum: Strom 9.Harm.L3 A float
0x0156 |2 Maximum: Strom 11.Harm.L1 A float
0x0158 |2 Maximum: Strom 11.Harm.L2 A float
0x015a |2 Maximum: Strom 11.Harm.L3 A float
0x015¢ |2 Maximum: Strom 13.Harm.L1 A float
0x015e |2 Maximum: Strom 13.Harm.L2 A float
0x0160 |2 Maximum: Strom 13.Harm.L3 A float
0x0162 |2 Maximum: Strom 15.Harm.L1 A float
0x0164 |2 Maximum: Strom 15.Harm.L2 A float
0x0166 |2 Maximum: Strom 15.Harm.L3 A float
0x0168 |2 Maximum: Strom 17.Harm.L1 A float
0x016a |2 Maximum: Strom 17.Harm.L2 A float
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multimess 4F96 Modbus Datenpunktbeschreibung

Adresse |Words |Beschreibung Einheit |Format
0x016¢c |2 Maximum: Strom 17.Harm.L3 A float

0x016e |2 Maximum: Strom 19.Harm.L1 A float

0x0170 |2 Maximum: Strom 19.Harm.L2 A float

0x0172 |2 Maximum: Strom 19.Harm.L3 A float

0x0174 |2 Maximum: Netzfrequenz Hz float

0x0176 |2 Maximum: Nulleiterstrom A float

0x0178 |2 Maximum: Mittelwert Nulleiterstrom A float

0x017a |2 Maximum: Ges. Wirkleistung W float

0x017¢c |2 Maximum: Ges. Blindleistung var float

0x017e |2 Maximum: Ges. Scheinleistung VA float

0x0180 |2 Maximum: Leistungsfaktor float

0x0182 |2 Minimum: Spannung PH-N L1 \ float

0x0184 |2 Minimum: Spannung PH-N L2 \ float

0x0186 |2 Minimum: Spannung PH-N L3 \ float

0x0188 |2 Minimum: Spannung PH-PH L1 \ float

0x018a |2 Minimum: Spannung PH-PH L2 \ float

0x018c |2 Minimum: Spannung PH-PH L3 \ float

0x018e |2 Minimum: Strom L1 A float

0x0190 |2 Minimum: Strom L2 A float

0x0192 |2 Minimum: Strom L3 A float

0x0194 |2 Minimum: Strom Mittelw. L1 A float

0x0196 |2 Minimum: Strom Mittelw. L2 A float

0x0198 |2 Minimum: Strom Mittelw. L3 A float

0x019a |2 Minimum: Scheinleistung L1 VA float

0x019c |2 Minimum: Scheinleistung L2 VA float

0x019%e |2 Minimum: Scheinleistung L3 VA float

0x01a0 |2 Minimum: Wirkleistung L1 W float

0x01a2 |2 Minimum: Wirkleistung L2 W float

0x01a4 |2 Minimum: Wirkleistung L3 \\ float

0x01a6 |2 Minimum: Blindleistung L1 var float

0x01a8 |2 Minimum: Blindleistung L2 var float

Ox01laa |2 Minimum: Blindleistung L3 var float

Ox0lac |2 Minimum: cos Phi L1 float

0x0lae |2 Minimum: cos Phi L2 float

0x01b0 |2 Minimum: cos Phi L3 float

0x01b2 |2 Minimum: Leistungsfaktor L1 float

0x01b4 |2 Minimum: Leistungsfaktor L2 float

0x01b6 |2 Minimum: Leistungsfaktor L3 float

0x01b8 |2 Minimum: Netzfrequenz Hz float

O0x0lba |2 Minimum: Nulleiterstrom A float

0x01bc |2 Minimum: Mittelwert Nulleiterstrom A float

0x01be |2 Minimum: Ges. Wirkleistung W float

0x01c0 |2 Minimum: Ges. Blindleistung var float

0x01c2 |2 Minimum: Ges. Scheinleistung VA float

0x01c4 |2 Minimum: Leistungsfaktor float

0x01c6 |2 Maximum-Datum: Spannung PH-N L1 unsigned long
0x01c8 |2 Maximum-Datum: Spannung PH-N L2 unsigned long
0x01ca |2 Maximum-Datum: Spannung PH-N L3 unsigned long
0x01cc |2 Maximum-Datum: Spannung PH-PH L1 unsigned long
0x01ce |2 Maximum-Datum: Spannung PH-PH L2 unsigned long
0x01d0 |2 Maximum-Datum: Spannung PH-PH L3 unsigned long
0x01d2 |2 Maximum-Datum: Strom L1 unsigned long
0x01d4 |2 Maximum-Datum: Strom L2 unsigned long
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multimess 4F96 Modbus Datenpunktbeschreibung

Adresse |Words |Beschreibung Einheit |Format

0x01d6 |2 Maximum-Datum: Strom L3 unsigned long
0x01d8 |2 Maximum-Datum: Strom Mittelw. L1 unsigned long
0x0lda |2 Maximum-Datum: Strom Mittelw. L2 unsigned long
0x01dc |2 Maximum-Datum: Strom Mittelw. L3 unsigned long
0x01de |2 Maximum-Datum: Scheinleistung L1 unsigned long
0x01e0 |2 Maximum-Datum: Scheinleistung L2 unsigned long
0x01e2 |2 Maximum-Datum: Scheinleistung L3 unsigned long
0x01e4 |2 Maximum-Datum: Wirkleistung L1 unsigned long
0x01e6 |2 Maximum-Datum: Wirkleistung L2 unsigned long
0x01e8 |2 Maximum-Datum: Wirkleistung L3 unsigned long
Ox0lea |2 Maximum-Datum: Blindleistung L1 unsigned long
0x0lec |2 Maximum-Datum: Blindleistung L2 unsigned long
0x0lee |2 Maximum-Datum: Blindleistung L3 unsigned long
0x01f0 2 Maximum-Datum: cos Phi L1 unsigned long
0x01f2 2 Maximum-Datum: cos Phi L2 unsigned long
0x01f4 2 Maximum-Datum: cos Phi L3 unsigned long
0x01f6 2 Maximum-Datum: Leistungsfaktor L1 unsigned long
0x01f8 2 Maximum-Datum: Leistungsfaktor L2 unsigned long
0x01fa 2 Maximum-Datum: Leistungsfaktor L3 unsigned long
0x01fc 2 Maximum-Datum: Spgs-THD (%f) L1 unsigned long
0x01fe 2 Maximum-Datum: Spgs-THD (%f) L2 unsigned long
0x0200 |2 Maximum-Datum: Spgs-THD (%f) L3 unsigned long
0x0202 |2 Maximum-Datum: Spannung 3.Harm. L1 unsigned long
0x0204 |2 Maximum-Datum: Spannung 3.Harm. L2 unsigned long
0x0206 |2 Maximum-Datum: Spannung 3.Harm. L3 unsigned long
0x0208 |2 Maximum-Datum: Spannung 5.Harm. L1 unsigned long
0x020a |2 Maximum-Datum: Spannung 5.Harm.L2 unsigned long
0x020c |2 Maximum-Datum: Spannung 5.Harm.L3 unsigned long
0x020e |2 Maximum-Datum: Spannung 7.Harm.L1 unsigned long
0x0210 |2 Maximum-Datum: Spannung 7.Harm.L2 unsigned long
0x0212 |2 Maximum-Datum: Spannung 7.Harm.L3 unsigned long
0x0214 |2 Maximum-Datum: Spannung 9.Harm.L1 unsigned long
0x0216 |2 Maximum-Datum: Spannung 9.Harm.L2 unsigned long
0x0218 |2 Maximum-Datum: Spannung 9.Harm.L3 unsigned long
0x021a |2 Maximum-Datum: Spannung 11.Harm.L1 unsigned long
0x021c |2 Maximum-Datum: Spannung 11.Harm.L2 unsigned long
0x021e |2 Maximum-Datum: Spannung 11.Harm.L3 unsigned long
0x0220 |2 Maximum-Datum: Spannung 13.Harm.L1 unsigned long
0x0222 |2 Maximum-Datum: Spannung 13.Harm.L2 unsigned long
0x0224 |2 Maximum-Datum: Spannung 13.Harm.L3 unsigned long
0x0226 |2 Maximum-Datum: Spannung 15.Harm.L1 unsigned long
0x0228 |2 Maximum-Datum: Spannung 15.Harm.L2 unsigned long
0x022a |2 Maximum-Datum: Spannung 15.Harm.L3 unsigned long
0x022c |2 Maximum-Datum: Spannung 17.Harm.L1 unsigned long
0x022e |2 Maximum-Datum: Spannung 17.Harm.L2 unsigned long
0x0230 |2 Maximum-Datum: Spannung 17.Harm.L3 unsigned long
0x0232 |2 Maximum-Datum: Spannung 19.Harm.L1 unsigned long
0x0234 |2 Maximum-Datum: Spannung 19.Harm.L2 unsigned long
0x0236 |2 Maximum-Datum: Spannung 19.Harm.L3 unsigned long
0x0238 |2 Maximum-Datum: Summe Oberschwingungsstréme L1 unsigned long
0x023a |2 Maximum-Datum: Summe Oberschwingungsstrome L2 unsigned long
0x023c |2 Maximum-Datum: Summe Oberschwingungsstrome L3 unsigned long
0x023e |2 Maximum-Datum: Strom 3.Harm. L1 unsigned long
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Adresse |Words |Beschreibung Einheit |Format

0x0240 |2 Maximum-Datum: Strom 3.Harm. L2 unsigned long
0x0242 |2 Maximum-Datum: Strom 3.Harm. L3 unsigned long
0x0244 |2 Maximum-Datum: Strom 5.Harm. L1 unsigned long
0x0246 |2 Maximum-Datum: Strom 5.Harm.L2 unsigned long
0x0248 |2 Maximum-Datum: Strom 5.Harm.L3 unsigned long
0x024a |2 Maximum-Datum: Strom 7.Harm.L1 unsigned long
0x024c |2 Maximum-Datum: Strom 7.Harm.L2 unsigned long
0x024e |2 Maximum-Datum: Strom 7.Harm.L3 unsigned long
0x0250 |2 Maximum-Datum: Strom 9.Harm.L1 unsigned long
0x0252 |2 Maximum-Datum: Strom 9.Harm.L2 unsigned long
0x0254 |2 Maximum-Datum: Strom 9.Harm.L3 unsigned long
0x0256 |2 Maximum-Datum: Strom 11.Harm.L1 unsigned long
0x0258 |2 Maximum-Datum: Strom 11.Harm.L2 unsigned long
0x025a |2 Maximum-Datum: Strom 11.Harm.L3 unsigned long
0x025c |2 Maximum-Datum: Strom 13.Harm.L1 unsigned long
0x025e |2 Maximum-Datum: Strom 13.Harm.L2 unsigned long
0x0260 |2 Maximum-Datum: Strom 13.Harm.L3 unsigned long
0x0262 |2 Maximum-Datum: Strom 15.Harm.L1 unsigned long
0x0264 |2 Maximum-Datum: Strom 15.Harm.L2 unsigned long
0x0266 |2 Maximum-Datum: Strom 15.Harm.L3 unsigned long
0x0268 |2 Maximum-Datum: Strom 17.Harm.L1 unsigned long
0x026a |2 Maximum-Datum: Strom 17.Harm.L2 unsigned long
0x026c |2 Maximum-Datum: Strom 17.Harm.L3 unsigned long
0x026e |2 Maximum-Datum: Strom 19.Harm.L1 unsigned long
0x0270 |2 Maximum-Datum: Strom 19.Harm.L2 unsigned long
0x0272 |2 Maximum-Datum: Strom 19.Harm.L3 unsigned long
0x0274 |2 Maximum-Datum: Netzfrequenz unsigned long
0x0276 |2 Maximum-Datum: Nulleiterstrom unsigned long
0x0278 |2 Maximum-Datum: Mittelwert Nulleiterstrom unsigned long
0x027a |2 Maximum-Datum: Ges. Wirkleistung unsigned long
0x027¢ |2 Maximum-Datum: Ges. Blindleistung unsigned long
0x027e |2 Maximum-Datum: Ges. Scheinleistung unsigned long
0x0280 |2 Maximum-Datum: Leistungsfaktor unsigned long
0x0282 |2 Minimum-Datum: Spannung PH-N L1 unsigned long
0x0284 |2 Minimum-Datum: Spannung PH-N L2 unsigned long
0x0286 |2 Minimum-Datum: Spannung PH-N L3 unsigned long
0x0288 |2 Minimum-Datum: Spannung PH-PH L1 unsigned long
0x028a |2 Minimum-Datum: Spannung PH-PH L2 unsigned long
0x028c |2 Minimum-Datum: Spannung PH-PH L3 unsigned long
0x028e |2 Minimum-Datum: Strom L1 unsigned long
0x0290 |2 Minimum-Datum: Strom L2 unsigned long
0x0292 |2 Minimum-Datum: Strom L3 unsigned long
0x0294 |2 Minimum-Datum: Strom Mittelw. L1 unsigned long
0x0296 |2 Minimum-Datum: Strom Mittelw. L2 unsigned long
0x0298 |2 Minimum-Datum: Strom Mittelw. L3 unsigned long
0x029a |2 inimum-Datum: Scheinleistung L1 unsigned long
0x029c |2 Minimum-Datum: Scheinleistung L2 unsigned long
0x02% |2 Minimum-Datum: Scheinleistung L3 unsigned long
0x02a0 |2 Minimum-Datum: Wirkleistung L1 unsigned long
0x02a2 |2 Minimum-Datum: Wirkleistung L2 unsigned long
0x02a4 |2 Minimum-Datum: Wirkleistung L3 unsigned long
0x02a6 |2 Minimum-Datum: Blindleistung L1 unsigned long
0x02a8 |2 Minimum-Datum: Blindleistung L2 unsigned long
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Adresse |Words |Beschreibung Einheit |Format
0x02aa |2 Minimum-Datum: Blindleistung L3 unsigned long
0x02ac |2 Minimum-Datum: cos Phi L1 unsigned long
0x02ae |2 Minimum-Datum: cos Phi L2 unsigned long
0x02b0 |2 Minimum-Datum: cos Phi L3 unsigned long
0x02b2 |2 Minimum-Datum: Leistungsfaktor L1 unsigned long
0x02b4 |2 Minimum-Datum: Leistungsfaktor L2 unsigned long
0x02b6 |2 Minimum-Datum: Leistungsfaktor L3 unsigned long
0x02b8 |2 Minimum-Datum: Netzfrequenz unsigned long
0x02ba |2 Minimum-Datum: Nulleiterstrom unsigned long
0x02bc |2 Minimum-Datum: Mittelwert Nulleiterstrom unsigned long
0x02be |2 Minimum-Datum: Ges. Wirkleistung unsigned long
0x02c0 |2 Minimum-Datum: Ges. Blindleistung unsigned long
0x02c2 |2 Minimum-Datum: Ges. Scheinleistung unsigned long
0x02c4 |2 Minimum-Datum: Leistungsfaktor unsigned long
0x02c6 2 Zahlerstand Wirkarbeit (HT/Bezug) Wh float

0x02c8 |2 Zahlerstand Wirkarbeit (NT/Bezug) Wh float

0x02ca |2 Zahlerstand Blindarbeit (HT/Bezug) varh float

0x02cc 2 Zahlerstand Blindarbeit (NT/Bezug) varh float

0x02ce |2 Heute:Wirkarbeit HT Bezug Wh float

0x02d0 |2 Heute:Wirkarbeit NT Bezug Wh float

0x02d2 |2 Heute:Blindarbeit HT Bezug varh float

0x02d4 |2 Heute:Blindarbeit NT Bezug varh float

0x02d6 |2 Vortag:Wirkarbeit HT Bezug Wh float

0x02d8 |2 Vortag:Wirkarbeit NT Bezug Wh float

0x02da |2 Vortag:Blindarbeit HT Bezug varh float

0x02dc |2 Vortag:Blindarbeit NT Bezug varh float

0x02de |2 Lfd.Monat:Wirkarbeit HT Bezug Wh float

0x02e0 |2 Lfd.Monat:Wirkarbeit NT Bezug Wh float

0x02e2 |2 Lfd.Monat:Blindarbeit HT Bezug varh float

0x02e4 |2 Lfd.Monat:Blindarbeit NT Bezug varh float

0x02e6 |2 Letzter Monat:Wirkarbeit HT Bezug Wh float

0x02e8 |2 Letzter Monat:Wirkarbeit NT Bezug Wh float

0x02ea |2 Letzter Monat:Blindarbeit HT Bezug varh float

0x02ec |2 Letzter Monat:Blindarbeit NT Bezug varh float

0x02ee |2 Tarifindex unsigned long
0x02f0 |2 Zahlerstand Wirkarbeit (HT/Abgabe) Wh float

0x02f2 2 Zahlerstand Wirkarbeit (NT/Abgabe) Wh float

0x02f4 2 Zahlerstand Blindarbeit (HT/Abgabe) varh float

0x02f6 2 Zahlerstand Blindarbeit (NT/Abgabe) varh float

0x02f8 2 Heute:Wirkarbeit HT Abgabe Wh float

0x02fa 2 Heute:Wirkarbeit NT Abgabe Wh float

0x02fc 2 Heute:Blindarbeit HT Abgabe varh float

0x02fe 2 Heute:Blindarbeit NT Abgabe varh float

0x0300 |2 Vortag:Wirkarbeit HT Abgabe Wh float

0x0302 |2 Vortag:Wirkarbeit NT Abgabe Wh float

0x0304 |2 Vortag:Blindarbeit HT Abgabe varh float

0x0306 |2 Vortag:Blindarbeit NT Abgabe varh float

0x0308 |2 Lfd.Monat:Wirkarbeit HT Abgabe Wh float

0x030a |2 Lfd.Monat:Wirkarbeit NT Abgabe Wh float

0x030c |2 Lfd.Monat:Blindarbeit HT Abgabe varh float

0x030e |2 Lfd.Monat:Blindarbeit NT Abgabe varh float

0x0310 |2 Letzter Monat:Wirkarbeit HT Abgabe Wh float

0x0312 |2 Letzter Monat:Wirkarbeit NT Abgabe Wh float
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Adresse |Words |Beschreibung Einheit |Format
0x0314 |2 Letzter Monat:Blindarbeit HT Abgabe varh float
0x0316 |2 Letzter Monat:Blindarbeit NT Abgabe varh float
0x0318 |2 Zustand der digitalen Eingange - unsigned long
Bit 0: INO (Sync Eingang) (1= Aktiv)
Bit 1: IN1 (Tarif Eingang) (1= Aktiv)
(nicht unterstitzt)
0x031a |2 Phasenwinkel U L12 Grad float
0x031c |2 Phasenwinkel U L23 Grad float
0x031e |2 Phasenwinkel U L31 Grad float
0x0320 |2 Spannungs-Unsymmetrie (nicht unterstiitzt) % float
0x1002 |2 Zuletzt gespeicherter Periodenwert Wirkleistung Bezug W float
0x1004 |2 Zuletzt gespeicherter Periodenwert Blindleistung Bezug var float
0x1006 |2 Zuletzt gespeicherter Periodenwert Wirkleistung Abgabe \\ float
0x1008 |2 Zuletzt gespeicherter Periodenwert Blindleistung Abgabe var float
0x100A |2 Zeitstempel der zuletzt gespeicherten Periodenwerte s unsigned long
0x100C |2 Momentanwert der laufenden Periode Wirkleistung Bezug \\ float
Ox100E |2 Momentanwert der laufenden Periode Blindleistung Bezug var float
0x1010 |2 Momentanwert der laufenden Periode Wirkleistung Abgabe W float
0x1012 |2 Momentanwert der laufenden Periode Blindleistung Abgabe  |var float
0x1014 |2 Periodenrestzeit s unsigned long
0x1016 |2 Periodendauer min unsigned long
O0xE002 |4 Zahlerstand Wirkarbeit (HT/Bezug) Wh double
0xE006 |4 Zahlerstand Wirkarbeit (NT/Bezug) Wh double
OxEO0A |4 Zahlerstand Blindarbeit (HT/Bezug) varh double
OxEOOE |4 Zahlerstand Blindarbeit (NT/Bezug) varh double
0xE012 |4 Zahlerstand Wirkarbeit (HT/ Abgabe) Wh double
OxEO16 |4 Zahlerstand Wirkarbeit (NT/ Abgabe) Wh double
OxEO1A |4 Zahlerstand Blindarbeit (HT/ Abgabe) varh double
OxEO1E |4 Zahlerstand Blindarbeit (NT/ Abgabe) varh double
Tabelle 4
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Beispiel Modbus ASCII

Anforderung:

3A30313034303131313030303245370D0A

wobei

3A Start Telegramm (Colon)

3031 Gerédteadresse 0x01

3034 Befehl 0x04

30313131 ab Register 0x0112 lesen (It. Modbus Definition ist im Frage Telegramm die
gewiinschte Adresse minus 1 zu setzen)

30303032 2 Register lesen, d.h. 1 Messwert lesen (Maximum: Spannung 7.Harm.L3)

4537 LRC-Code

0D 0A Telegramm Ende (CR LF)

Antwort:

3A303130343034343030384234413535360D 0A

wobei

3A Start Telegramm (Colon)

3031 Gerateadresse 0x01

3034 Befehl 0x04

3034 4 Datenbytes

3430303842344135 Maximum: Spannung 7.Harm.L3 2.14%

3546 LRC-Code

0D 0A

Telegramm Ende (CR LF)
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Beispiel Modbus RTU

Anforderung:

010400 1F 00324019

wobei

01 Gerdteadresse

04 Befehl

00 1F ab Register 0x0020 Wirkleistung L1 lesen(It. Modbus Definition ist im Frage Telegramm die
gewiinschte Adresse minus 1 zu setzen)

0032 50 Register lesen, d.h. 25 Datenpunkte lesen

4019 CRC-Code

Antwort:

0104 64 40 DC E6 64 40 E0 04 82 40 DE 3A B9 BF D3 93 AA BF EC A4 F6 BF E1 4E A1 BF 75 D591 BF 73 31 3CBF 74 6B 27
3EE563 6C3EE563 6C3EE5636C3F A8 F5B7 3F 9542 3D 3F A937 D3 3D 4737 083A5B37383D 18 1C8C3F9ECB
1C3F8A 47 2F 3F9F 0193 3EA6 01 353E9F 01 97 3E A7 86 3D 3E9E CB 1C FEB3

wobei

01 Geréteadresse

04 Befehl

64 100 Datenbytes

40 DCE6 64 Wirkleistung L1 6.90 W
40 E0 04 82 Wirkleistung L2 7.00W
40 DE 3A B9 Wirkleistung L3 6.94 W
BF D3 93 AA Blindleistung L1 -1.65 var
BF EC A4 F6 Blindleistung L2 -1.85 var
BF E1 4E A1 Blindleistung L3 -1,76 var
BF 75 D5 91 cos Phi L1 -0.96

BF 7331 3C cos Phi L2 -0.95

BF 74 6B 27 cos Phi L3 -0.95
3EE5636C Leistungsfaktor L1 0.45
3EE5 63 6C Leistungsfaktor L2 0.45
3EE5636C Leistungsfaktor L3 0.45

3F A8 F5 B7 Spgs-THD (%f) L1 1.32%
3F 9542 3D Spgs-THD (%f) L2 1.17 %
3FA937D3 Spgs-THD (%f) L3 1.32%
3D 473708 Spannung 3.Harm. L1 0.05 %
3A 5B 3738 Spannung 3.Harm. L2 0.00 %
3D 181C8C Spannung 3.Harm. L3 0.04 %
3F9ECB1C Spannung 5.Harm. L1 1.24%
3F 8A 47 2F Spannung 5.Harm.L2 1.08 %
3F9F 0193 Spannung 5.Harm.L3 1.24 %
3EA60135 Spannung 7.Harm.L1 0.32%
3E9F 0197 Spannung 7.Harm.L2 0.31%
3EA7 863D Spannung 7.Harm.L3 0.33 %
3E9ECB1C Spannung 9.Harm.L1 0.31 %
FEB3 CRC-Code
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8 Gerdteinformation

Die Gerateinformation wird Giber den Befehl 0x2B (Read Device Identification) gelesen
Dabei wird Hersteller, Geratecode und Geraterevision ausgelesen. Das Gerat liefert die ,Basic Device Identification”.
,Regular” und ,Extended Device Identfication” sind It. Modbusdefinition optional. Sie werden im multimess 4F96 nicht

verwendet.

Beispiel Modbus RTU

Anforderung:

012BOEO01007077

wobei

01 Gerdteadresse

2B Befehl

OE MEI Typ It. Modbusdefinition immer OxOE

01 Device ID Code fiir ,Basic Device Idendification” (siehe Modbus Definition)
00 Objekt ID ->in unserem Fall Herstellername, Produktname und Version
7077 CRC-Code

Antwort:
012BOEOQ1 0100000300 084B425220476D 624801 114D 756C 7469 6D 6573732043 6F 6D 66 6F 72 7402 09
20312E3032723030360CA8

wobei

01 Gerateadresse

2B Befehl

OE MEI Typ (sieche Modbus Definition)

01 ,basic identification” (sieche Modbus Definition)

01 conformity level” (siehe Modbus Definition)

00 es folgen keine weiteren Informationen (kein zusétzlichesTelegramm ist
nétig)

00 ndchste Objekt ID

03 Zahl der Objekte

00 Objekt ID 00

08 Lange des Textes der ID 00

4B 42522047 6D 62 48 ,KBR GmbH"

01 Objekt ID 01

11 Lange des Textes der ID 01

4D 75 6C 74 69 6D 65 73 73 20 43 |,Multimess Comfort”

6F 6D 66 6F 72 74

02 Objekt ID 02

09 Lange des Textes der ID 02

2031 2E303272303036 , 1.02r006"

0C A8 CRC-Code
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Beispiel Modbus ASCII

Anforderung:

3A3031324230453031303243330D0A

wobei

3A Start Telegramm (Colon)

3031 Geréteadresse 0x01

3242 Befehl 0x2B

3045 MEI Typ It. Modbusdefinition immer 0x0E

3031 Device ID Code fiir ,Basic Device Idendification” (siehe Modbus Definition)
3032 Objekt ID ->in unserem Beispiel 02 Version und Release lesen
4333 LRC-Code

0D 0A Telegramm Ende (CR LF)

Antwort:

3A303132423045303130313030303230313032303932303331324533303332373233303330333643
440D 0A

wobei

3A Start Telegramm (Colon)

3031 Geréteadresse 0x01

3242 Befehl

3045 MEI Typ (sieche Modbus Definition)

3031 ,basic identification” (siehe Modbus Definition)

3031 Lconformity level” (siehe Modbus Definition)

3030 es folgen keine weiteren Informationen (kein zusatzlichesTelegramm
ist notig)

3032 néchste Objekt ID

3031 Zahl der Objekte

3032 Objekt ID 02

3039 Lange des Textes der ID 02

323033313245333033323732 |, 1.02r006"

333033303336

4344 LRC-Code

0D 0A Telegramm Ende (CR LF)
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1309-1 DE/ GB

An

KBR GmbH

Abteilung Entwicklung
Am Kiefernschlag 7
D-91126 Schwabach

To

KBR GmbH

Development

Am Kiefernschlag 7

D-91126 Schwabach / Germany

Vorschlage:
Korrekturen:
Betrifft Gerat:

Suggestions:
Corrections:
Device concerned

Sollten Sie beim Lesen dieser Bedienungsanleitung oder
Druckschrift auf Druckfehler gestofen sein, bitten wir
Sie, uns diese mitzuteilen. Ebenso freuen wir uns natir-
lich Gber Anregungen, Hinweise oder Verbesserungsvor-
schlage.

Bitte geben Sie die betreffende Anleitung oder Druck-
schrift mit Versionsnummer und/oder Ausgabestand an.

If you come across misprints in this user manual or prin-
ted material, please take the time to notify us. We will
also be glad to hear your ideas, notes and suggestions for
improvement.

Please identify the user manual or printed material in
question with version number and/or revision number.

Absender / Sender:

Name:

Firma/Dienststelle, / Company/Department:
Anschrift / Address:

Telefon / Phone:

Telefax / Fax:

email:

Korrekturvorschldge zur Bedienungsanleitung /
Druckschrift

Corrections/Suggestions for user manual /
Printed material

Version
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